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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 050

1- TP N°3.1 SYSTEME A 2 FUITES; BOUCL{GE N* 11

CORRE(QTF" . A ACTION P+ Y
) V4

— 1 fuite sur colonne 1 et 2 fuites suf cslonne.2 (fonfigumﬁon notée
— Avec le débit Max de la pompe cg~figurée a 6,5 I/min

1.1 Prédéterminations/ \

1.1.1 Schéma-blocs ,
Sion admet que le systéme enb\ premier  C® +
ordre trés dominant. ) ‘
Donner le schéma-blocs e 2 i
R

7

1.1.2 Fonction de tr a)t de |24 chaine ouverte:
-ets

Si on choisit k1. Ti e ko=k2.Gvo/Ti

Ce choix particuli ~nelé,« Correction par compensation du régime dominant »
En déduire une ..‘:n%\ ¢ de la FTBO. 4

1.1.3 Fonctio ~fert en boucle fermée:
Montrer q systertie, 2n BF est du premier ordre dom

% Appli amn numarque :
On so ~y=y2me en BF 4 fois plu

Application nurgérique : On donne Too

‘w'en BO. )
1 55 ; Gw=048 et on choisit a priog’ ‘21 = 2

En/seduire Ti puis — ko e enfin —

114 C “*istigues de larépons ~alon gonstant \
Donner les)caractéristiques def ~éponse

— Temps de réponse a
— Précision statique

/o

’

1.1.5 Caractéristiques e

Pour la pulsation w= 1/t doNS apfplitudes et le déphasage.
Experlmen/

\ 7
Lancement du Io idiel et confi~ation

— Pour | rrdle commande /« 2552 »

iqter sur ne:
— Juste dpres chaque landgment du logiciel il est indispj‘sable de lancer la calibration des capteurs de
niveau (Par « Configurer » p&is « £alibration capteuyw?... » puis « Démarrer... » et en fin de processus

— Puif de vérifier que lg para :tre « Débit Max pompe » soifa 6, 5 I/min (Par ‘Configurer' puis

« P Jmet nartie opérdfyve ») -~
~ vérifi nanfigurk on des différentes .mnbi de f)’\”e (‘Cliquer sur le bloc « Configuration »).

S

Page: 3/12



Régulation de niveau d'eau; Sujets des TPs n°2 Régulation avec correction P.+I.

1.2 Etude en régime statique . o

1.2.1 Expérimentation <
— Choisir le mode de commande "Boucle farfee avec <))r'r'ecfeur' PID":
pour cela "cliquer" sur les menus succesgifs: \ / —

Choisir | —» Mode d7/<,\ e J —> Boucle F

— Connecter la sortie régulateur, R’r‘ée 'S%la commande débit
pour cela “cliquer" dans Iaf ~epérée au dessus du commyl ateur
— Connecter |'entrée mesure du réqu “-%int noté « M»), a4 1esure de n
noté « Mn »), pour cela "cliquer" dans la zorje repérée au dessusydu commutateur
— Définir les coefficients ki\~ ™ ~~'~r prédéterminée ouf défaut =50s et k2 val
prédéterminée ou a défaut k2= & /7
— Relier les sorties P. (Srp) et IN(Si) au sommateur
—» Positionner une sonde & mesure s\ * la mesure repérée "M" (relie
pour cela "cliquer r‘oﬁ’) ans<!~7one circulaire au dessous du point
— Faire de méme po noif . e consigne repéré C
— Choisir une période “illgnnage de "Mesure" de Tem=0,5 S de "Correcfeur externe" de 0,55

il .
‘e niveau colonne 1) :

Correcteur externe

averas . i nédap‘rées
{;V?? —c|7

(—> Echantillonnages — >

Ces valeurs poun/* ~nfuellement Efre modifiées si e
- duré ":M nent trop grand — diminuer

- dur‘/e d'enregistrement trop petit — augmenter

Les sorties de l'actj

’
Schéma synoptique po\ s [

u+| CONSIGNE:
Echelon constant
Val. C=20.0%

‘Cliquer gauche’
pour changer la
valeur de repos

Les coefficients ky; Ti et ka
devront &tre définis /

apparditre la sonde statique sur'
Faire de méme sur Ieiint ‘C'

‘Cliquer droit' sur le point polfx

- , S~
L'entréé’mesure du régulateur l(/aom‘r M) doit2tre
reliée a la mesure du niv d\1(poin‘r ‘M)

Y & IS \

)4
. férentes valeurs de regos, comprise entre O et 100%, par pas de 10%, relever aprés

ianal de meY -2, la valeur affichée dé'ia'mesure di niveau M = Mniv1.

- \_)

S
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 050

1.2.2 Exploitation —
— Tracer la caractéristique statique M=1fn (C) (par logiciel « Excel » par ejffemple)
— Monter que cette caractéristique est s .ciblement linéaire. V.
— Faire afficher I'équation de la courbefde te- 2. '
— Définir la valeur de commande de rep <e Cca;ui permettra d'obtenir < de repos [otée
Mo de valeur la plus proche possible dZ +0%.

— En déduire la valeur du coefficie/ e Tr‘ans>f statique en BF d

an}b\*”er‘r en variation aut;

1.3 Réponse a un éche ~n constant

L M
.ni par : Kgg = o
AMnivl

— En déduire la valeur du coeffi v

Y1 point de repos: kg, =

/

1.3.1 Expérimentation \ '
On souhaite relever Ig réponse teémporelle suite dfune variation de la dsmmande +10%
a partir de 20%

~nner l'ordre d'application, ce qui aura pour
effet de démarrer I'enregistrement

Processus Débit
& Niveau d'eau

Configuration
Colone 2 active

P.1.D. »

Lol

% K] =2.000

1
Sti= g [a.at

Ti=50.000 5

l’l i+
2chéion et

2-Définir | Vale) -2

apres appli I'é
un retard :'@m\\ le 10s / M
‘ ....... o

3-Sélectionner les points
d'enregistrement M et C en
« cliquant gauche » dessus

sur le bouton E

— Adapter les échd es en X, grédce au boutog ‘© et en, grace L‘O .~afin que la partie
intéressante de Igfc "be occupe |'ensemble de |'écran. /

— Visualiser la réponse

— Déterminer la cons m‘e de temps dorrvnan‘re en "cliquant" gur le bouto A eten positionnant les

sondes demanges : n EEEL pour exp g even’ruel les
— Détermi L, <purise d,)"/o noté trsy en c "lf" surte, outon [l et en positionnant les

sondes detfiandées :

ier’ sur bouton  EEE ‘XP|ICOTIOHS éventuelles

— Inscpivez en zone commeniirefvos noms et gr‘oupe/"> T

. un "copier Ctr/C - collf.» CTR/V" dans un dofument " Word" en vue de la rédaction de votre
comp e rendu ou lancer Wge impression en mode "pgr~age" ("corf‘guration" imprimante).
'stifiez, § -tirdeld ‘ponse expérimental ob\nue a} ses exploitations, que le processus
f

+ pl, partaitent at d'ordre 1.
“=r ultérif urement ce relevé expér
0sés
puis 'Enregistre sous.." pour un enregistrement de type
puis 'Exporter..’ pour un enregistrement de type *.txt
puis 'Exporter Xml.. pour un enregistrement de type *.xml

ectuer des enregistrements sous les

*

reg
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Régulation de niveau d'eau; Sujets des TPs n°2 Régulation avec correction P.+I.

1.3.2 Exploitation : —
— Vérifier du coefficient de transfert statique
— Veérifier du coefficient de transfert en var.iion
— Comparer le temps de réponse & 5% parfrappe constante de temps TA, ~
— Proposer un modéle de comportement (F «de ‘r ansfert en BF)

: i .
1.4.1 Expérimentations x

Essai n°1 — ala pulsation r/ *tE,
— Choisir une valeur de repos égale a ~/
— Choisir une commande de type "Smusmda et une "Valeur C" ggale'® Co

pour cela “cliquer" sur le bloc " u.u./..u puis sur le bouton introduire la valeur de I'amplitude
"A" égale a 10%, puis la valeur de T§ bulsation @ = 1/zF, et enf’., v "Valider".
J
— Valider les points d'ep ‘stremel ,d abord M puis C,en"cliqu
Dans un premier tempsfon \B 2=~ Jalement le sighal « Sr » (Sortie régu rin de vérifier que
celui-ci n'entre jamai ~atlLrurion (n'atteint jamais les limites 0% et 100%)
/

/ \ Consigne...

Walew Repos = |30.0

Walew C= 300 -5

Ampliude = [10.0 J:I
Fréquence = |0.00600 :| Hz

%

....... signal qui sera appligié apres
i 4  commutation du cofmutater

166 BREET

3770 rad/s

Valeur moyenne, Ampl +ude”
.On) )

Sélectionner uf ..,,inus en
'cliqua “sur ce Bouton (ou PEI"IOde

Dans ce ¢ lea ~dd ;phca'hon apres le
début ‘-<‘rre ‘ent peut étre nul.

an =

7/
% ,Armuler / \
/
[l | .
Autateur ., Ce qui aura pour 2t de

“auant" sur le bouton @ / ),

‘tiques 1o lr'r'éponse temporelle (Rapporf\les, valeurs

E__3

- Appliquer‘ la commande définif en "cliquant" sur le co
démarrer |'enregistrement

— Visualiser la réponse tem

— Déterminer les caracté

des et déphasagy en ‘Cliquant’ sur la b JTo‘h) =

Essain°2 — dla ul“rion telle que le déphasage soit de O_\ ’
1.4.2 Exploitati \ ,
Pour les essai ), /

— Vérificatiofi du rapport des (aleurs moyennes

Le comparer au coefficient dy trapsfert statique déte irk précéd~nment.
— Vérifie anport des amplituy . et le déphasage da/m ~sgd'un modéle d'ordre 1

moyennes ; Rapport desampli

sain Recherchdy e la pulsation particulif. <-notée Y, telle que ¢=-90°

— Parf -roches assivest .chercher la pulsatio Aparsiculié > W90
—E "> ileur de la ¢ .nstante de temps n “i‘anfe (fotée 12 ) et proposer un modéle plus
fi

— Vérifier le mplitudes et le déphasagmdu modéle d'ordre 2.

! Ouvrage « Automatique : régulations et asservissements » T. Hans aux Editions Lavoisier Chapitre 6
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 050

1.5 Réponse a un échelon de vitesse (Rampe limitée

1.5.1 Expérimentation .
— Valider les points d'enregistrement, .‘abgrf' " puis C, et € en'cli

Lonsigne... )
—] \
Terize— |F|ampe

=] pWaleur Repos = (200

ValewC= [90 =]
Sélectionner une commande en ramp -

Waleur = m
‘cliquant ' sur ce bouton j

Cette bofte de dialogue s'ouvre en
‘cliquant’ sur le bloc ‘Commande’

; ) ...... Fietard =

Choisir un retard a la montée egal a 1O/ ...........

Temps_repos = o

£
4
— Attendre la sta Jis% " intde départ
— Appliquer la coy 1< definie en "cliquant" sur le commutateur e qU' aura pour effet de
démarrer I'enre. ‘<tr‘>¥\ ’ ’
— Visualiser lg'réponse temporelle en "cliquant" su
— Placer de " aui permettront I'exploitation defexpering Vérification de la pente de la
rampe, rele ‘:m\ de trdinage). ; m*‘)
1.5.2 Ex:?ita\on : /

— Vérj . fte de la rampe < )

— Vériticatioryde lerreur de trathage
. la compdy ' v dr relevée ~

“nner son & pression théorique
‘ation,et comparais ﬂ\

uis ‘Xcos' ou &q iquunt sur le

)-)
1.6 +ign du model

1.6.1 Simulation sous « Scilal
— Lancer le logiciel «Sg

— Lancer l'applicati
bou’ron

— Construire le gche
aussi du modelef ‘) (FTBF)

4/

Jdu modéle avec b;ua) 1e (FTBO bouclée) mais

M rJ
Pour simuler le régime statique i ”*fl'%) dit de I'équation de la courbe
A4 tendance obtenue & pg/tir de la caradréristique statique en BF

Elem

CoEghE de

chelon

constant
10%
—

L . / 5 . S
Remarque : II .er que les valeurs numériques sont propres au systeme expérimenté. La
répétabilité d'un syyréme a l'autre n'est pas garantie, mais on devrait refrouver les mémes ordres

102 [y 1,
T+ 105 <% 1|),:

N Ordrenon
Ordre dnmlnsm‘ dum\uam
&
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Régulation de niveau d'eau ;

Sujets des TPs n°2 Régulation avec correction P.+I.

— Définir le schéma du bloc correcteur de type PT

'%on’ puis

— Lancer la simulation par

'‘Démarrer’ ou en ‘cliqud '~ “Juton
> /)
On obtient alors le résyl** de simdy tion sous la =
forme des courbes te ,|po‘r) es drrées ci contre. =
~ L

>

.

=

Pour changé! “~helles Chquer' sur le bloc.{ .
vector » et « refresh§éri

Et la pla/e és temps ely ‘cliquant sur « Simulation » puis « Coft§

. - 5« Ymin vector » ; « Ymax

1.6.2 Compz/
Alors qué le résul

«D_S

-Jidation grace au "« D_Scil »
t ,de simulation (courb

.~courbes »| Cela aura pour effejde lancery -~~~

) est afflche»
Scil » accompagné d¢’du résultat e

~

Cliquer’ sur « Outilsg nuis sur )

simulitio
A-
\ - ) B D_Seil \
N a ner la fené-rre ol son 4 Fichier Edit Générer Executfr  Configuration ropos...
P . f EE R - B
tracées les courbes résultd ‘=, m—— /
Sll'T\UlClTth Iancer' le pro Ssus de T ‘Cliquer sur cejoouton pour accéder

1= natice tachnique du logiciel

courbes'
Cette action donne la mai

. 0. W, v
— Activer l'ico °:Courbe

_4

avec transfert des cour

simulation f
2 transfert a été exécuté

<s¢leux courbes de résultat de
\Jlaﬁon sont présentes
y

Vi

P

_ovars ue)Imula‘rlon par des ‘cli °r‘g§'zs\ ers la fenétre supérieure

DébMax=6,6 'min 1F-2F en

ERDSS

—_— Conslgne

—— Résult simul
—— Réponse expérlr‘penla

F' Niv1 EC 4

-SD

Les courbes sont tracées

transfert dans la fenétre supérieure

Les labels peuvent &i"e changés par un ‘Clic droit' puis « Editer », avant
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 050

— Pour tracer sur le méme plan la réponse expérimentale, il faut chags_. e fichier au

format Xml, sauvegardé en fin d'essai.

),
NP ~ Num '
Les courbes transférées en 'Cliqual ' == un . A
ou par « Fichier » puis « Impor ..our‘bez)» o —
. VR A 2 courbe NCOS
Changer éventuellement les labfis (par ‘Cliei oit puis 1 = o dc
« Editer ») avant de les tpf “érer dans partie } e
supérieure pour tr%\’ Ses et d_oca
4 ~esy
N 1 :
— Comparer les courbes. La cog/naraison est oncluante si les 2 ¢gf'u auchent de fagon
satisfaisante. , /
Sice n'est pas le cas : \

-> Fermer le logiciel « D_Scil » (C'est impératif)

-> Changer éventuelle A ficients dans le schf ~ de simulation et procéder a une nouvelle

comparaison. / )
/ /
1.6.3 Exploitation : Ang__ ation du modéle

— Montrer qu'i he@ ~__Jtile d'améliorer la fonction de trarg ert en boucle fermée
(modele d'ordre "s forme décomposée mais également sods forme non
décomposée \L\'\,
— Faire u ‘de comparative de ce modei u - znu en boucle ouverte et

i a ;‘rionr‘opor'ﬁonnelle.

~

Configration de la régul ERD352..,

/
5 Pertlf_ 3tion débit..” R
Retard pur olone
7
e (FZ, ermée  w Cons tz‘

I™ Activer ¥ Activer

conclur7 ~h\ u bouclage avec correct

1.7.1 ériment
Lefsysteme &tarit dans un état stab,
+ dettdie * l'influence sur la
I'ou > ~'une vanne de fuite
par exempyz)
— Changer la configuration el ciiqudnt’ le bloc

« Configuration »,

y-

l\‘at_ I]I :

., Futen® L. — »Fuite n®3...,
Les vannes d “3 et F4 seront e Ouverte ~ - ) Ouverte Constant
“ » H : : i 7
constammg (t 'er‘r? ...... 2. ’—Fe,me at=|0 . W a0 .

/
Fuite n®4...

[ Refaris /| [owerte ~|  [constant ~|

La vanne de fuite Fz%u départ «
puis s'ouvriryavec retard de 20s
= s Fermé at=|0 s

------------ ’ .

Pui | fiauration choisi 7

H ui€ vali§ 2r la configuration choisie  * -

. \ " - vaiider Annuler

> en < " A constant » de 40%.

— Choisiru o et une « command
— Attendrd  _.uuiisatiolgdu hiveau! ,,,Z

— Appliquer la commande ei\visualiser I'évolution de la Ire
— Attepdre la fin du régime
— Enrg .iier la courbe envu

Y A, T y-)

‘~s effef's de la perturbation
. vue statique : variation du nivedy en régime établi
Je vue dynamique : constante de temps, temps de réponse a 5%.

— Comparer les ¢ffets de la perturbation a ceux constatés en BO

/7

~anitoire
J/une utilisation ultérf _.c cnc\ompur‘aison de courbes de réponse.
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Régulation de niveau d'eau; Sujets des TPs n°2 Régulation avec correction P.+I.

2 - TP N°3.2 SYSTEME A 3 FUITES ; BOUCLAGE NIy™ 2
CORRECT(EU" . ACTION P+ |

/

— 1 fuite sur colonne 1 et 2 fuitks sur coicane 2 (configur .v.r-."epéréeq\

— Avec un débit Max pompe égal d 6, i

2.1 Prédéterminations /

2.1.1 Schéma-blocs , \ /

Si on admet le schéma blocs donne ci-a| Fonc N transfert d

On a obtenu lors du TP n°1-1 le modele d'orc g c1ae Transter }\ reur

) 4
V) T (i, p) (1)

La FT du correcteur de type PI: K \= K2 (l? + —) ACg 5 _éMNiVZ(p)
2.1.2 Fonction de transfert-~1 BO -

Exprimer la FTBO si onfchoty, " ki=2 et ki.Ti =11 AM,) /¥

don ..cini ]

(Compensation du régj ' / Les valeurs de Gvg, ont été obtefues lors du TP n°1.1

On notera ko = k2 . Gvo /
2.1.3 Fonction de trinsfert en Br

Exprimer la FTB Te) = Awivap)

7 / Trp D) !
F® AC 2.% 1
() Z-S5F _ 2
1+ w; P + g p

p
na<Sement de l'ordre df}—lé"’
,ntrainte )

~

/
~nemént ol la sortie r*égl.y'ur' n'est pa

/

ACep)
Que l'on identifie kmx me canonique non décomposabl
. e/ ‘.

Contrainte/ mposée :

On souhaite un'gystéme 4ui réponde en échelon constant avec un
Donner I{ ~<wyrficient d'amortisse ‘sée par cette
En déduire la solufjion: - wp - ko - k=k, ~

2.1.4 Corn.portementjen régime statiq
— Effdiery~récig ~n statique.

— ~ 'écdrt (erreur) statique
- DZT%\ .nde proportionnelle (domain
saturée, donclinférieure a 100%)

2.1.5 Réponse a un échelon coyf stant

— Prédire les caractéristique ln réponse a un échelofi constant, a conditign a2 le réaulateur reste
dans sa bande proportionnell y

2.1.6 Comportement en régf ne h
— Prédire les caractéristd_ =s de la rép

rapport des amplitudes gt le Géphasage.

2.1.7 Réponse a une %tation en rampe
— Prédire les caract£risyiques de la réponse a une excitation en ramoe > fotée V .On exprimera
notamment I'erreur de trafaage. .

Expérimentati
Lancement _ <y contigyration

Y
. . . .. 1 . 4
:xcitation sinusoidale~" nulsatiol ®F, hotamment le

— Pour laricer le logiciel{le contrédle commande /\D_Re9552 »
o\ canmtiine? . D_Reg552

4/ iau
— Juste/ . cssehaque lancementy J logiciel il est indisj,_.,.g Je laticer la calibration des capteurs de
niveau (P£ « Configurer » quis « ¢alibration capteur MPR... » puis \x Démarrer... » et en fin de processus
« Applifser.. » ;
— Puij 4rifief ,.cia,pard :ztre « Débit Max por'ne % “ni\‘r?',b I/min (Par 'Configurer' puis
‘Parg".. " opérative'

— Puis vé “aurafion des différentes vanr% 2 (‘'Cliquer sur le bloc « Configuration »).

2.2 Pour toutes les expérimentations et exploitations — Ildem TP 3.1
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 050

3 - TP N°3.3 SYSTEME A 2 FUITES; BOUCLAZc=NIVEAU 2;
CORRECP=UR A ACTION P{l  _~

~— —

— 1 fuite sur colonne 1 et 1 fun‘L\ colo)ne 2 (configuratio <e 1F-1F)

— Avec un débit Max pompe égal a 4/0 17min ~ - .
3.1 _Prédéterminations \
3.1.1 Schéma_blocs

Si on admet le schéma blocs d ’ "--apr'es aredbteur

On a obtenu lors du TP n°1-1 le mo “~dre 2

C‘vO
G

v® T 1+ 1. p)(1 + .0

La FT du correcteur de type

) 1
(ki +55)

3.1.2 Fonction de transfert en
Exprimer la FTBO si or ~hoisit ki\ 2 et ki.Ti =
(Compensation du r JI ominant)

On notera ko = k2 mb)

3.1.3 Fonction dg'transfert €y1 BF :

Exprimer la f/_ '~n de transfert en boucle fermée 20 — T 1
I'on mettra ghus ~ on décomposable ci-contre : / 7““’) 1+55,p+ 0P
Con'rmimé\imposée : , ),
On soulaitedn ==+ ne qui réponde en échelnn constant avec &y ~‘passement de l'ordr¢ de 15~
Donn —wauiaupcoefficient d'amorti nposée par celf e contrainte )
En déduire Iaxuﬁon oo wp of ., o Kk, f - ~
3.1.4 @omportemé&nt en régime stat’iue
C‘nh =.pr¢ .ision statique. /
écart (erreur) statiju

— ‘mer
—:5?‘%) a bande proportionnelle (doma
saturée, donc inférieure a 10QF |

3.1.5 Reéponse a un échelo
— Prédire les caractéristi
dans sa bande proportio

3.1.6 Comportement en
— Prédire les caractéfSy iques de la re

rapport des amplituges et le déphasage.

3.1.7 Réponse a ung xcitation en rampe )
— Prédire les caractéyistiques de la reponse a une excitation e *QM ite notée V .On exprimera
notamment l'ergeur de \\rdinage.

Expériment ), \ l
A

Lancement du logiciel gt configuration \ v
— Poyr Iancer' le logicidydf contrdle commyﬂ"’ “ " " egbb2 »

ciiquer sul l'icne:
res chaqueNgncement du logiciel il est j dlspens:% de lancer la calibration des capteurs de
u (Pa% *nf/gur'er tis « Calibration captgur MPR....» plis « Démarrer » et en fin de processus

“ier que lefarametre « Débit M x\s)‘r a 4,5 [/min (Par « Configurer » puis

77

.ne excitation sinusof e pulsa}ion e, notamment le

=2 tive »)

— Puis vérifie Juration des différentes vannes dé fuite ('Cliquer sur le bloc « Configuration »).

3.2 Pour toutes fes expérimentations et exploitations — Ildem TP 3.1
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Régulation de niveau d'eau; Sujets des TPs n°2 Régulation avec correction P.+I.

4 - TP N°3.4 SYSTEME A 1 COLONNE ET 2 FULF-5; EN BF;
CORRECTEUR A ACTION F +|

~— —

Les valeurs de Gvg, ont é{z obtenues lors du TP n°1.1

— Débit Maxi pompe = 6,5 1/
/
Si on admet le schéma blocs donné ci- ! E de T du corr
un modéle d'ordre 1 (obtenu lors des TPs n”)) J
Et la FT du correcteur de type P% / /
Exprimer la FTBO si ¢¢ ~hoig .. -2 et ki.Ti =10
4.1.3 Fonction de ~fert en BF :

— La vanne vers colonne 2 reste fk' 77 Z)Fui‘res sur colonne _.ration
4.1 Prédéterminations Z/\\
G Guo
Kpy = ko (kg +75) .
(Compensation du régim “sant)

notée 1C-2F) ~{ - \
4.1.1 Schéma-blocs /
v®) = Grrop)
4.1.2 Fonction de transfért ey, BO
On notera ko = ka2 fove/Ti
Sion note : k, = Exprimer la FTBF sous la

Y 2= 1

v/ Tol=i
Dé‘rerminq/ ‘on de k pour satisfaire la contrainte impy sée : b
On souhaite un'systéme 4ui réponde en échelon constant 4 fois plég rafidement qu'en BO. (

En déduir, vy koo opuis k=ke )
4.1.4 Comportemerk en régime statiqu f - ~

— Etulierla précisjon statique. La mesy e ne rejoi ne en régime permary ~t.

— Exforiny- 'écd + (erreur) statique.

‘"

— B la bénde proportionnell anctionnement ol la sortie régul ‘u%,) s
sa‘rur?% férieure a 100%) / /

4.1.5 Réponse a un échelon cong ... /
Partant d'un point de repos de cf 1signe noté Co , on appli,ue un échelon constant de consigy: noté AC.

— Quantifier le temps de rép
— Définir la contrainte sur “ir que le régulateur reste dans sa ban

4.1.6 Réponse en régime hf rmon /
Si on choisit la pulsation variations égaled o =1/t , 44 >rminer
des amplitudes et le déphasa )

4.1.7 Réponse a une e) itation en rampe

— Prédire les caractérisyiques de la réponse a une excitation en rampe > Aotée V .On exprimera
notamment l'erreur de trdgage. .

< onnelle

7

4
el sera le rapport

Expérimentatio ,
Lancement <y contigy;ation
— Pour laricer le logiciel\le contrédle commande /\D_Re9552 »
2 Cligueh =" "he: D_Reg552

_cssshaque lancementy 1 logiciel il est indis —-+woe laficer la calibration des capteurs de
niveau (Fur « Configurer »guis « Lalibration capteur MPR... » puis\« Pémarrer... » et en fin de processus

— Pu Srifief ,.cia,pard :ztre « Débit Max por'ne %"01’\1‘ %5 I/min (Par « Configurer » puis
2 opérativg »)
“aurof.on des différentes vannes 2 (‘Cliquer sur le bloc « Configuration »).

4.2 Pour toutes sXpeérimentations et exploitations — Ildem TP 3.1
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% Didacticiel gratuit « D_CCA_Eval » By )

Objet }

Le logiciel « D _CCA» permet le Contréle et la Comm:
Didalab dans le domaine des régulations et asservi Jements:\‘

Le logiciel « D_CCA _Eval » a deux objectifs : ,
% Evaluer les possibilités du logiciel «f “exploitations d’enr
expérimentaux, préalablement effectuds 5?5 application. « Didalab » et ce, s

% reproduire les exploitations ~a3is  expérimentaux et de
développées dans I'ouvrage « Automatiqu “ions et asservissement
Guyénot, ouvrage &dités aux éditions « Lavoisier ».

Téchargement : N/ !
www.didalab.fr/ ~

DIDALAB : Mat#" 's Didac

/
4ues. Enseignement Technigqu

A partir du site :

Dans le menu « LE CATALOGUE )L » Cllquer' sur « GENIE ELECTRIQUE » puis s

enfin sur l'icéne de téléchargem~nt :

l LECATALOGUE GENERAL I

GEMIE ELECTRIQUE
[ Automatique

&
Une version d'évaluation gratuite =D cC

IAutomatique) est téléchargeable sur notre site’

D_fCA.

=

Présentation :

icrit par

«' Applications développdes pa e

~idas Y

/

« Automatique » et

yV

rile Commande dans le domaine de
L.ouvrir tout le potentiel pédagogique de

Double Cliquer sfir un icone pour Exécuter..

N Le menu « Livr'e » B 0/ A Evaluation...

~inone pour Exécuter... Hide

Jue de puissance  Prowiypage rapide

a B rercie 51 - denfiea
B \f.‘i! Expérimeniaion en bouck ouverte du syséme "IAPV" (Réj
j/\f" Quesdon 2 - Réponse & un échelon constant

j/\f" Quesdon 3 - Réponse & une exciaon sinusok

a !&Exww 1 - Carrecion P, |, P1, PD d'un servo-mécani
xpérimenialon en boude fermée du sysiéme °|

e 15-2: Emdeduneregl.l.inndemveaudea

4l Expérimentasons en boudk ermée du de Rét ERDO0S
Excercice 16 : Proiotypage dune réguiaton d $ dair

EI- Réponse 4 I quesion §
H Réponse aux quesions 7 &8
- Réponse aux quesions 9 et

—\Y

/

Ef- Expérimentalion en boucle ouverte du sy%Rét ERD540) en vug de same
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— Le menu « Servomécanismes » Livre  Servomscanismes Réguisions lecrorique de pui Proiiypage rapide

 C¥périmentafions sur le sysiéme "IAPV"{Infroducion aux Asservissemegl Viesse ef Py

'~ niveau Bac+2 et+3
- 3u Bac +3 et + (Domaine échandlonné -> Numérig

.anentalons 3 1 le sysiEme "SyNum” (Syséme d éude de servomécal
eau Bac #2 et+3 (Domaine confinu)
' : niveau Bac +3 et+  (Domaine chandlont
By Expérmentasons sur e syskime "AxNunT {Axe Numérig
* B85 TP de riveau Bac +2¢:+3 (Domaing conn
" [Ps de niveau Bac +3 e+ (Domaing &ch "merique ->en 7

it ->en 'z’
(Réf ERD150)

.rimenizfions sur le sysme "RAMI™ (Robot A  (Réf ER|

— Le menu « Régulations »

Expérimentadons sur le sysiéme "Débi et lempéraiure d'air’  REf ERDY
¥ Régulafion de débi d'air
B Manueis de TPs

ieaTurgaatacts b s

o -

arique ->en"z’)

ne coninu ]

nsle i
liveau d'eau’ Réf ERDO0S

21~ AL Expérimentaions surle
- J1 Réquiaion de débt deau

Les ragulations da procassus didactigues

Dot e ma: sy

A

4" Réf ERD560

~~=nialons sur e syzéme "Débi/ pi
“350n de pression dair

-7
Vs
— Le meny « Elec de pU.ssance»

—~

-4

E avec hacheur 4 quadranss (Rét EP560)
. Manuels de TPs
il Ex#menﬂons &n boudls ouvers

Jizson de viesse dans ke domaine coninu
ulagon de viiesse dans le domaine échandlo

~wartisyflrs de puisance didactiques

s 1 AP

— Le menu « Prototypage rafjde»

[
] Eﬂ Dans le domaine confinu

4 . -
(g Dans ‘nmaine &chansloné | *{umérique > en Z
“Appicdﬂn Lr syséme "Axnun  (RefJ=RD150)
B Mnues 08Ns
“amalie coMiny

)

Prototypage rapide

Arha & -> Numérique -> en’z”
Jifempéraure dair  (R&f ERD540) i

B Manusis d2 TPs
(5557298 Dans le domaine coninu
e é?ﬂ-s- Dans le domaine échandloné > Numérique -> en 'z’
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