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Configuration préal
% Calibrage du capteu

N AL

ole, ~-at la réalisation prop nt dite des TPs

Avant le début d'un T, ﬂa:s%eillé d'effectuer u dr de niveau.

— Lancer le logiciel

- Chquer‘ Sl/

Ilya alor' ouve ur‘e de la boite d

/\

»\“fr‘é‘le,commande « D_Reg5b

' "que;sumne:

aration capteur MPR... » ) -

Ve
> ci-dessoks \ )
‘\ \

Calibration capteur MPR... X
3 r‘ » pour
/ hauteur= | 331

L4
| ~ « Configurer »

‘Clique!
débuter

o

Processus de calibrage

—Si ce n'est pas le cas,

— Prise de la référence « nivagu zéro »
irche et il y a remplissuge complet de la '\lej

OffsetMpr = | 000800
iR = |000000E4

\\

la g ve sevi

— La pompe se met en Démarrer...
— A la fin du remplissg/,_d h=50cm, il y a prise de la référence haut,»
— Arrét de la pompe et la\uve se vide jusqu'd h=0, ce qui confynz ne nive, 1 zéro
:
- £y
4 [Calibration captyar MPR... X
Pendant tout le témps que dure le Jirocessus, il y /
a remplissage de I'échelle d'avalizement \ . hauteur= | 531
/ Mar = | 11ACEE [ugasqa
» \ Dr—*:’l.'-"ﬂ = |ooonszaF |F
/7
\ Capseur MPR = | 09C16A (D) etat=7
h o= 09650 ]
- BOHSFC .
caltn L delta i Applicer...
A la fin du processus, le souton « Appliquer » devient actif. 'Cliquer ' dessus permet Fermer

|

de prendre en compte le résultat de calibration et de fermer la fenétre.
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Manuel de sujets de travaux pratiques sur le systéme débit-niveau d'eau « ERD552 »

% Configurer les fuites

‘Cliquer’ dans le bloc « Configuration » dans le schéma synoptique.

Il y a alors ouverture de la boite de dialogue ci-contre :

Sauf indication contraire, la configuration doit &tre ce'.e-présentée.

entee.

4 /
Sauf indication contraire ~

— Le retard pur ne doit pas étre activé i

— La « Perturbation débit » doit &tre dans I'état 4 %2 » et I'évolution de

type « constant » (he change jamais)
\—> La colonne 2 doit &tre activée (vanne en'tr‘e/(zs 2 colonne reste ouverte)

/\ ,

Le comportement des différentes fuites doit tre défini. Un scénario est d£fini pour chaque TP et c&ui-ci doit
étre respecté car il influe sur le comport téme et les résultaff -ndéles de comportement).
Pour chaque vanne pouvant créer une fuite, | W‘r cHoisir :

r 4

Configration de la régul ERI

—

Perturbation débit...
v Colone 2
Fermée =

¥ Activer

Ouvs

Fuiten® L...

Fuite n®3...
F 1 [canstant -] ’VIFerméE [ constant +]

avert  at= |0 s ﬁ at= |0 .
B — Fuiten®4..———
-1 [constant ~| [owerte =] [cConstant ~|
"l s Fermé  at= |0

Annuler

— un états initial :  « Ouvert » ou « Fermé »
— une évolution :  « Constant » c'es 'e qu'il nl1 aura pas de changement d'état
\ « Retardé » il ya c@ e . d'état au bout d'un temps a définir

/\ ; 7
a : ' pompe 7 “9

— 'Cliquer’ sur: i , o
\ Configurer » — 2 pagtie operative..... »

% Définir le débit m

Paramétrage du Pfficess ERD552...

¥
Sauf indication contraire, le )s’bj‘r maxi de la pompg Jol

celui présenté. / : e

N
) =~ Pour 100% de commande 7
Sauf indication cor)./ “hoisi)un débit de pompe% © (Cest
\,ur maxi possible) / 4 . m/

Valider I Annuler

Pour certains TPs cette valeur pourra &tre imposét : choisie di

y \

Ouvrage ressource
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-~ Y
qavoigg'gr . \D_‘c;j :
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Débit et niveau d’eau
£RD 552 /

Conﬁgg)ration' - )
Régu a'\de niveau ¢'eau ~

/
SU\J‘A) des TPA\I °1
Identificauions en Boucl arte (BO)
CITE 2011
4
. Supérieur cycle 5
court

Objectifs . % I B ;

Il s'agit de dérgrminer les modéles de compor‘remen’r sfaﬁques e

lynamiques du systeme objet»'= |'étude, configuré
rovfra prendre plusieursfconfie™ “ans (nombre
Actionnement moyen, Ny~ uint §e repos ».

1 BO) seront.atilisés par la suite, df iz d'autres F’s ot l'on
A (BF% b s parametres de régléaes des differents

“ian d'un .rges imposé. ,
: / S

a2 a 3fui N / 3

N 3

1.1 Etude en régime statique 7 - J 4
1.2 Réponse a un échelon cons N . 5
1.3 Etude en régime harmonigf.e R N/ 7 6
1.4 Validation du modéle pai simulatio icodf N 7
15 Influence d’une perturb@a n Va Y 8
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2.5 Influence d’, L ereatUdliony yi - \ 10
2.6 Tableau de“comparaison /\ 10

3 - TPn°lf Ftudedusysprfeal colonnei" 5 11
Changements dg" . 1a definition du procesy s \ 11
31 °n re ime statique \ / 11
3.2 nse a un'y “elon cons ) 11
3.3 rng Larmeniqu / 3 11
34 'odéle par si aulation et comparaisg: _/ 11

4 - TPn°l. ~‘systéme a 0 fuite \ 12
Changements dans la défi 1 processus | 12
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 060

1 -

TP N°1.1 ETUDE DU SYSTEME A 3 FUITES

— Une fuite sur colonne 1 et 2 fuites sur colonne 2
— Débit Maxi pompe = 6,5 |/min

(ConfiguratiGn reEéréo 1F-2F)
-«

— Lancer le logiciel de con "%\ iande «D_Ref T »
/ — Cliquer sup'r : p\cgssa ,
— Aprés le lancement du Iogucue |I est utile de Jancér une e
offsetix = [958 [EEwae
calibration des capteul, 50 o [ [
‘cliquer’ sur le « Configurer » & /a barre des menus prj. - sur P —
«Calibration capteur MPP . » ce &7 a pour effet d'ouvrir Ia / N e
dial i-cont e [ oo |
ialogue ci-con r'e \ =
i ‘Cliquer sur er' », attendre fin processus (barre de progres&b E..-.-'-'-""""
\e,'\ puis 'Cliquer’ sur « ‘(nlmuer‘ » y
— Choisir le m% ~mmande "En boucle ouverte": 7
pour cela "cliglec” sur nenus successifs: /
Chogir | —» Mode de commande Boucle Ouverte .
\ / p
— Conne _rig régulateur, repér, la commande}.ompe 'Cp": )
pour cela "cliqueXdpns la zone repérégd des terrupteur< - ~
- Po tiapner des sondes de mesuref ‘i les niv .esures des niveau “rée "Ni"; "N2"
+ || /7

Nz
— Fair S
— Choisir unejpériode d'échantj

Configurer

lj5pou1~ cela "cliquer
e pour le point d

nantillonnages

. 1S de "Cor‘r‘ec'reu/

“~mg A5 zones circulaires.

e de 1S
\L‘o) ‘ecteur externe

puis

hY

Schéma synoptique pour {'essais

i défini

‘Cliquer gauche’ dans le

c{ « gonfigumﬁon » pour
r‘ I'4tat des Vgrfies de fuites.

= ; ~— ey I
ommande en foucle Quvere N{vec. __.,ﬂﬂ'
. [Cu}ﬂ guration
7 o Valewr Repos ~lone 2 active
‘Cli he' e T = :F)‘cxm::
iquer gauche’ pour chignger .- 2 i e
* Fy = O
la valeur fle repos L
ndes r
1on constant Cp
:,==n.n% 1
A |Retard=10.005 \
: Ferzcr Iint4rrupteur
\ Afl e commande le débit
i ~r les poig' s pour faire j
m\ ~d4statique
- =

\ 2% | E

7 e

La vanne fermée est repérée en rouge, celles ouvertes envert 7 Y

]
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Régulation de niveau d'eau ; Sujets des TPs n°1 Identification en BO

a/ Definir !a configuration dgs fu!'res . | La vanne de ligison entre s
— Cliquer sur le bloc « Configuration », ce qui a pour effet 2 colonnes est ouverte
d'ouvrir la botte de dialogue ci-contre : :

Le « Retard pur » ne doit pas &tre activé et la vange de
« Perturbation débit » doit tre dans I'état « Fermées» en mode
« Constant » (restera constamment fermél ) )

y 4

Choisir pour chacune des fuites son état et le mogle « Constars ce qui

sighifie que les vannes ne changeront pas d'éf, ~ours du temps Futen 2. Futent
Pour ce premier TP, seule la vanne F2 ‘es‘r\er\ e “E'"’ée,jéls ":_““ﬂ :%ﬂt }TLJ
) , Annuler
b/ Paramétrer la commande de pthp\' /
Ce paramétrage a pour but d'adapter le débit maxi de la pompg a la Configuration de¥ fuites choisie. Il
permet en fait d'obtenir un coe transfert statiqug® ~lus proche possible’de 1 (a une plage de
commande en Sr 0-100% correspo drh une plage de mesur “Anivi 0-100%, soit une plage de
niveau d'eau 0-50cm) / /

Paramétrage du

Pour ce faire, cliquer sur Jc
barre des menus principf
« Paramétrage partie »/Ce qui a pour

effet, aprés validatigh « mot de“yasse », d'ouvrir
la botte de dialogue/_ -~ntre:

«D nfiaurer » de la

—<

o

Annuler

»

b

fuites ouvef «zs, la valeur maxi 6,5 |/min permet
normalement ¥e enti~£iire |la contrainte deﬁme

1.1 Etudeenré mestatl j f S

1.1.1 Exp¢ vnre) ons

- Vérifi% ontrainte précédemment “redpectée :  une plj/ 1o commande en Sr 0-
100% correspondra une plage de ~wedu niveau J-100%, soit une pl ~aif d'eau O-

50cm.

Pour cela, choisir une valeur de - de 50%. Attendre que le niveau d'eal “‘ li5¢. Ce niveau doit
étre proche de 25 cm soit unef . = 50%.
Si ce n'est pas sensiblement /. cas, | " ntdellement modifier la valeu du par‘ame‘rre « Débit

max pompe » puis refaire |
— Pour différentes valeugs de repos, comprise &tre O et 100%, pa pas >~ relever, apres
stabilisation des signaux{ > mesure des niveaux‘notés « Mn1 » et <A Ies valeurs affichées .
Relever également les au\r‘s d'eau atteintes dans les cuves. -\

Pour changer la valeuy de refbs il suffit A~"Zliquer" dans le blog repéré "Valeur de repos" et

d'introduire une noyf ’
— Tracer les car ~qguiiques pin = fn (Sr) et Mnz2="1a (Sr) logiciel « Excel » par exemple)
— Demander (sodés « Excel ») la{étermination et la vnsualw/*«on de I'équation de la courbe de tendance.

R

y 4
T / Y

Pour chaglin deg relevés¥Niveau colonne 1 pris Nivedy’colonne?2)

— Monteg’ > cettd actéris jue peut Etre consiliérée coniye linéaire.
— Faire “#.uation de/« courbe de tendand._ ~ieux ¢daptée.
— Détédrmine 12 reffos de la mesure du niv%\ . Mno
— En déduire la va efficient de transfert statique défini par : G, =
0
- . - . AM
— En déduire la valeur dujCoefficient de transfert en variation autour du point de repos: Gy, = FN
T

o . e . M o
— En déduire les blocs de transfert statique et en variation ainsi que celui du capteur L = TN en %/cm
Remarque : Normalement le coefficient du transfert du capteur de niveau doit étre p =2 %/cm
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 060

1.2 Réponse aun échelon constant

1.2.1 Expérimentation -
On souhaite relever la réponse temporelle suite a une variation de la comfiande +15% =~ du point
repos Sro = 35% . - |
_» Effectuer dans l'ordre indiqué ‘érifier I'état des vanne . 4ns un pry nier temps,
, : seule la vanne F, se <nue « Fermfe »

: wdeau
Conlipwation

Calone 2 active
Pp =Feamée

(Commande en Boucle O//erfe \
—_—

application de I'échelo

- R
| -

é} “+nr Repos
2- Définir la valeur de repc71v At e 0%

Commande:

Echelon constant
8r=60.0%

Retard = 10005 .+

j { = Donner I'ordre d'application, ce
. qui aura pour effet de démarrer

/ \ I'enregistrement
N
«

4- Sélecﬁ({e}\*’s d'enregistrement My puis S ’n7--:“‘ '
/ liquant gyuche » dans les cercles F
. / \ : )
L | ,
— Visgliser la r& onse temporelle ef “cliquanty !~ nt r'P@

On pghit ‘& wuer) ur le bouton @, “tenir weurions sur la fagon d¢ pv% ,
Mat
- Ad%\ échelles grdce au Bouton =Y, grdce au bouton I’Hy/ afin que ld'partie

intéressante de la courbe occupf” ‘=nsemble . Une autre solutio *iliser la fonction
« Zoom » en 'Cliquant’ droit suf écran puis en 'Cliquaty sur « Zoom » puis paizhﬁg) er-Glisser'.

1.2.2 Exploitation , VAR
— Pour chacun des ¢ 1iveaux /
“cliquant"” sur | bo@ ’TJ et en positionnant les

Alde

sondes demandées (Cliquer’ sur bouton = pour explications éven*%'\7 ’
Déterminer le terps dAﬁponse a 5% no* trsy, en "cliquant’ sur le bouton IQ et en positionnant les

sondes demandé pour explicatio ;é%\ /
— Inscrivez ¢f. zune commeriiaire vo? noms et groupe d7’ TP.

M

or CAR/V" dans un doc mé&‘r "War-" en vue de la rédaction de votre
<wevniiguration” imprimante).
22, a partir de lg répojise expérimentale obtenue e\de ses exploitations, que le processus

Déterminer la cons’ryle de temps dominantejzn

wloitd uriérieurt ment ce relevé ex -"im} ‘ﬂ_l,) “fectuer des enregistrements sous les

“< proposf’s :
"~ 'Fflegistre sous.." pour un enregistre de type *.reg
xporter.." pour un enregistrement de type *.txt

% ‘Fichier' cxporter Xml.." pour un enregistrement de type *.xml
— En fonction des différentes caractéristiques de la réponse temporelle, proposer une fonction de
transfert plausible.
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Régulation de niveau d'eau ; Sujets des TPs n°1 Identification en BO

1.3 Etude en régime harmonique

1.3.1 Expérimentations —

— Choisir une valeur de repos égale a Sr = Sr

— Choisir une commande de type "Sinusoida eT une "Valeur C eiale a Sr

pour cela "cliquer" sur le bloc "Commande', puis-sur le ou‘ron intraduir ~eur de I'ar)h‘ude
"A" égale & 15%, puis la valeur de la frégdence, et &ncin "cliquer" sur "W .uer'. '

— Valider les points d'enregistrement/. b\fl Mn puis Sr, en "clif uant" dessus. \

Cette boite de dialogue s'ouvre en Consigne...
‘cliquant’ sur le bloc ‘Consigne’ N - s
~ . Valeu Repos = 500 % &
----- vaow = [

i

- = Ampliude = [100 = -

Sélectionner une commande en sinus en / [@ Frscusncs - [000T3 2 Néfinir les valeurs camcférisﬁques du

‘cliquant ' sur ce bouton : “anal qui sera appliqué aprés
/ ation du commutateur:

senne, Amplitude, Fréquence

période =

; pulsation = |0.009 radss i
............... . _ Retard = [0.000 :l ot
L resseeeeega 1

Dans ce cas le retard dapdlicd *'M'le ;::,'.'.'.'.' ----- T e (N ’ Période ou Pulsation)
début de lenr‘eglsfrem T peut &t "

% e

W Valider
Essai n°1 & Ia ulscmon pa)ticuliere ® = 1/t1Nnivt

— Appliquer | c&\\mande Aéfinie en "cliquant” sur le commuta
effet de dery7 ~woyistrement
Pour chacune des 2 'ngsures de niveau

ar &7, ce qui aura é alerf\?'* ~our

nne 1 puis Niveau colonne 2)

w1 et Sr 21)

"~ le bouton l@

*nonsk temporelle (Rapp’rt des vale rs

— Sélectj on er Ie s signaux (Ex :

— Visu '1 rep nse temporelle en
— De’rermm caractéristiques eSsenti

moyennes ; Rappor"r des amplitudef <t dephasage) en sant' sur la bouton

‘Cliquer’ sur bouton
— Inscrivez en zone commentgd

pour explicatibns éventuelles
~s et groupe de TP.

/
ler CT > “dcument "Word" en vue de
\ression en m 1ysage" ("configur impri

— Faire un "copier Ctr/C -
compte rendu ou Icmcer' une

1.3.2 Epr0|tat|on ,
Essai n°1 a la pulsgtion p "tlcullere o = WTtiNim A\
— Vérification du rghnort - Anes

Le comparer a t statique détermid2 pkcb) .ment.
— Vérifier le rapfuri aes ampli ldes e’r ?e déphasage dans/('\ypo‘rhese un modele d'ordre 1
Essai n°2 a la pulsation partic were,m = 2/t1Nivt
— En déduire aleur de la constd "2 de temps non doy/
fidele!.
— Vérifierfe mp}s‘t des ampjtudes et le déphasage/. I;\'Jr"nr' du todéle d'ordre 2.

)a T2 ) et proposer un modele plus

! Ouvrage « Automatique : régulations et asservissements » T. Hans aux Editions Lavoisier Chapitre 6
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 060

1.4 Validation du modeéle par simulation et comparaison

1.4.1 Pour le niveau colonne 1

1.4.1.1 Simulation sous « Scilab-Xcos » ’ )
— Lancer le logiciel «Scilab» ar licsne - \
— Lancer l'application «Xc/os> par 'Applications’ pui " en ‘cliquant sur le

m Y i
bouton \
— Construire le schémg ~~ cimulation du modélé d'ordre 2

l /Pou?' simuler le r'égimj
¢ de tendance obténue a pa

! C'est déduit de I'équation de la courbe
“actéfistique statique en BO

Cog® wous
fix oy

1+80=s 14+1xs
Ordre non

Pour simuler le (gvim}. A=amique

du model A" _ 2y
P 2
/ Yo Y 7’ -— 7 7 7 o 7
Remargle= Il fauﬁ oter que les valeyf's numériqq - sres au systéme ex érimenté. La répétabilité
d'un si/stéye a T\'x‘rr‘e n'est pas gar mais o ~<irouver les mémes /ru\‘fa grandeurs

7 7 7
— Lan%a simulation pgt 'Simula

'‘Démarrer’ ou en ‘cliquag’r sur le bouton
>

. , )
On obtient alors le résulf 1t ~ous I * /
forme des courbes tem{ relles don re. /
7
- /7

|es%e~) 28 « Ymin vector » ; « Ymax

‘nd »

Pour changer les éNles ‘Cliquer’ sur le bloc et midifie
.tor » et « refresh
Simulation » puis «

e vaildagion grace au logiciel « OV SGil » )

Alors que le résultat de simuldtion (courbe de réponse e?\ affiché; ‘Cliquer’ sur « Outils » puis sur
Ses ». Cela aura effet de lancer | -,_Scil » accompagné de du résultat de

y 2
- % D_Scil
Fichg  EAit  Générer Executer Configuration A propos..
- Vs B

Et la plage

D WEBS O
Scilapf Courbe
‘Cliquer sur ce bouton pour accéder
a la notice technique du logiciel
\ |

Le Tr‘cnst‘r a été exécuté — Activer licéne ‘Courbe’
Les deux courbes de résultat de

. . , Num  Nom Source
simulation sont présentes coube 1 | xcos
2 courbe 2 xcos

— Faire tracer les courbes résultats de simulation par des 'cliquer-glisser' vers la fenétre supérieure
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Régulation de niveau d'eau; Sujets des TPs n°1 Identification en BO

Fichier Edit Générer Executer Configuration A propos..
EEE-dBBS®
Scilab  Courbe

Les courbes sont tracées

= 1:- o ===

- courbe 2

Num  Nom Source

2 coube 2 xcos

—//\ e
Les labels peuvent &tre changés pae.un 'Clics_,it' puis « Editer »,
transfert dand 'a fenétre supérieure

— Pour tracer sur le méme plan la r'ep%z»ﬁ périmentale, il fau&r‘ger‘ le fic ormat Xml,

sauvegardé en fin d' experlment{hon sur sysréeme

7Y . / ‘ Mum  MNom Source
Les courbes transférées en ‘Cliquant’ sur% cone ou par « Fichfer ] coube 1 xcos
puis « Ip~ ~ter cou is» clibe 2 xcos
Changer éventuellement les Ighe ar 'Cli~“droit puis « Editer ») avant wortie R... d_cca
de les transférer dan '?) < reure pour &tre affichées 2 Niv1 d_cca

éhevauchen‘r de fagon

— Comparer les courfes. La comparaison est conclua
satisfaisante. Sice/_ * vas le cas :

-> Fermer le qICIe 5cil » (C'est impératif)

-> Changer‘ /em‘uelleme it les coefficients dans le schelga‘le simulation et procéder a une nouvelle

comparaison.

— En déd)/ 3 ‘rlon de transf variation ay sur du point de fer- )

1.4.2 Pour I£ niveaul.olonne 2

Idem ¢/ =al. aoDnnel \ '
. / .

~tde repos, il
~“ux dela o

Colone 2

;| [constant ~
at= |0 H

W Activer

« Configuration», . 7 Pt ..
i Lex:mnes de fuites F1, F3 et F4 seront i e e

coystamment dans |'4tat « Ouverte » Fomd— sl s

Fuite n®4...

[ouverte J \ Constant - |
Fermé

o[ vaiger Annuler

. départ « fermée »,
ra avec uji retard de 20s /

/

— Choisir und valeur de repos Sro =},0% et une « comméde » z\« échelon constant » de 50%.

— Attendrg |a stehilisation ddgniveau. -
— Appligy® 'a com '» et vi§ .liser |'évolution de/a nvisur'e
;Y . -~
— Atte i régime tr nsitoire
— Enrégistr =n vy 2 d'une utilisation ul'ré%\ comparaison de courbes de réponse.

1.5.2 Exploitation

— Analyser les effets de la perturbation
- d'un point de vue statique : variation du niveau en régime établi
- d'un point de vue dynamique : constante de temps, temps de réponse & 5%.
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 060

2- TP N°1.2 ETUDE DU SYSTEME A ? FUITES

— Une fuite sur colonne 1 et 1 fuite sur colonne 2 — (Configurgrion r‘epv 1F-1F)
— Débit Max pompe = 4,5 I/min

Changements dans la définifion diyrocessus

: —u colonne 2 ef r activée
“ i — layanne d=".iaison entre

a/ Changer la configuration des fi Y S es 2 T srowerte
— Cliquer sur le bloc « Configur. ;OM J a pour effet elarégul RDS52.. o F X
d'ouvrir la botte de dialogue ci# ~ntre : Perurbstion débit... i

..................................................... g......... S ~g| ,‘CunstaTL‘ Colotki2
/ [T W Activer
Le « Retard pur » ne doit pas é'r% Slavannede A Ao
« Perturbation du débit » doit &tre dans I'grat « Fermée »
en mode « Constant » (r‘e\ *ment fermée) Futen 1. S
% / """ ¥ 4 y [cuverte =] [Constant ~] [owerte ~] |CunstantJ
T CRE (R ==t
Choisir pour les fuites F1 et F3\S‘ﬂff « Ouverte » et le A)de 7 2
« Constant » et pour ‘tes F2 @t F4 |'état « Fermée » et le rute
P Coant » et =] y@ IW

, aigy|o s Ouvert
‘Cliquer’ / Mm\' pour entériner cec\ : valcer | anmer

&y

b/ Changemen'r/ lans le paramétrage du debl'r Max pompe ),
Ce parcy"’*‘ Jour but d'adapt~ '~ débit max

"2 la pompe d la ﬁf’ ~«lion des
fuu’res msue II perme’r en faitf. o ' un coefficient de transfen 'ra’ria'?e le plus
poss de 1 (a une plafle de% Sr 0-100% corg’~<bondra ne plage
~<ul. n 2au en Myivz 0- <0if uie plage de niveau d'eg/i D\'ﬂ:)
JI" le « Configurer » “re des menus pr‘mcyux, puis sur
« Par‘ame‘rr ge partie opég e..» ce

1€ .ur effet, apre *ion « mot de
passe », d'ouvrir la bottefJe dialogue ci-des)ous : V\

.

aramétrage du Process ERD552 X
b, /7
Dans le cas d'une expérimeg’ 1tion du A-Ux fuites e, Debitmaxpompe N |45 Ijmn
ouvertes, la valeur di% amétre 4,5 rmet // e el
, K . Annuler
' igle

Idem chapitre 1.3

2.4 Validation du modeéle par simulation et comparaison
Idem chapitre 1.4
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Régulation de niveau d'eau; Sujets des TPs n°1 Identification en BO

2.5 Influence d’une perturbation

2.5.1 Expérimentation
Idem chapitre 1.6 mais avec le changement Aans;lr ~figuration des fuites| ‘ivar*
Le systeme étant dans un état stable au poik,
repos, il s'agit d'étudier l'influence sur le ...esur'e\ Configration de la régul ERD X
des niveaux de l'ouverture d'une des 2 v/ “ves

fermée (F2 par exemple) / Retard pur
— Changer la configuration en ‘cliqu le bloc [~ Activer

—

Perturbation debit... \
Colone 2

rmée j | Constant j

- W Activer
. . { 5
« Configuration », 2
E Vo . X
La vanne de fuites F1et F3 % _
constamment dans le’ra‘r« Ouverte» / S A S
st . Oy = v Constant v |OLlerhe J |C0nstantJ
La vanne de fuite F2 sera ay dy’par"? fermée, 0 s [Femé
puis s'ouvrira avec un retdyd de 20s :
Freelhs Fuite n®2... Fuite n®4...
/ . ‘ Fermée - Fermée Constant
La vanne de fuite F%er} ment fermée e, | J | =
& QOuvert

See— | Quvert 20 5
»

Puis vah?/r' la cc%t»’mon choisie ..
— Choisir une va/llh’pw Sro = 50% et une « comman

Annuler
?« émon constant » également de

50%.

—» Attendre lg stdbilisatin« du niveau. / /

— Appliquer _.canuy et visualiser I'évo la mesure 4 )
— Attendre la fin d)\r‘égime transitoire 4 - ~
— Enregig'rer la 3ur e en vue d'une utij sa’rio% mparaison de courl’ - de réponse.

252 Ex an i \
- Anam effetsde la /

- d'un point de vue statfue . variation du nivi.u en régime établi \
- d'un point de vue dy} mique : constante de femps, temps de rénonse a 5%..

~—

2.6 Tableau de com
— Reporter les dify"en‘rs résultats expérimentaux ob °nu _des 2 TPs dans le

tableau ci-dessous / \

< edun < une perturbation
7 <cnielop. constant *:ar'm\er\ 2 d'une vanne)
Systéme a Go 6w T tr5% In — AN T tr5%
bminante } \ dominante

3 fuites \ Y

. 7 .
2 fuites £ - ,

— Tir ‘)usiaﬁs pf ~tinentes de ce Qmm .
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Référence du manuel de sujets de TPs: ERD 552 060

3 - TP N°1.3 ETUDE DU SYSTEME A 1 COLONNE ET 2 FUITES

— Liaison entre colonnes fermée et 2 fuites sur colonne 1 (Configu
— Débit Max pompe = 6,5 I/min

)
Changements dans la définition.~ .rocessus

a/ Changer la configuration des fuif_s
— Cliquer sur le bloc « Configuratif - », ce qui a'pour effet
d ouvrir la boite de dialogue ci-cofitre~ /

2 de liais¢ | entre les
¢ colonnes esf Fermée

Perturbation débit...
A pur Colone 2

~ h RN Femée Canstant
Le « Retard pur » ne doit pas:}/o activé et ldvanne de . — at)_ :

« Perturbation du débit » doit I'état « Fermée »
en mode « Constant » (restera m\ .nt fermée)
& Fuite ne3...
7 I ........ y ‘Ouvgrte J |cUnstant - |owerte J ‘ConstantJ
Choisir pour les fuites F1 ef\ « Y, Ouverte » et le ry " [Feme 2 [ e

I Activer

My Fuiten®1..

« Constant » et pour les fuites ’ et F)4 I'état « Ouvert »
tent »

2. Fuite n®4...

Cn Jtant A Ouverte Constant =
[

mnde « Con:

y A ¢ * Fel s Fermé ’—
Cluquer‘ Sl/\ ier » POUI" entériner ce choix et [ Vaider | e |

S

b/ Changement '\S\ep) rameétrage du débit M
Ce paramé’ivage a pour but d'adapter le débit m
fuites 7"" = zrmet en fait do'" “1ir un coef

proche pOSSIb\de 1 (a une plagg’ uc aande en St 0-100% corrernondra ure plage
de mésure njvelu en Myivi 0-1G0%, s% de niveau d'eau/"- 50cm)\
3. su) le « Configur

la K_. < des menus principa x\pu\
GI"\GVH"JC partie opérafive.: " a poyr effet, apr‘es alidation « mot de

passe », d'cuvrir la bofte lialogue ds
JParamétrage du Process ERD552... x
4 _

¢ Aa Ia?ompe
i de la pompe a la co¥ Figuration des
enT de transferit s+ .,.D, le plus

i Dans le cas d'une expériment " aystéme avec deux fuites ""'_'_-_~_ .... — Debitm | i
ouvertes, la valeur du gfu " I/min p’el;me‘r pour 100% Neofhande ¥
! normalement de satisfairef 1 contr réozdemment i

Vallder ) ar par defaut Annuler
‘Cliquer’ sur « Val/ » pour entériner ce ch) L |

3.1 Etude en
Idem chapitre 1.1

0
Idem c Jpn“r'e\ / \
‘aime/iarmonigue

Idem chapitre™s

3.2

3.3

3.4 Validation du fhodéle par simulation et comparaison

Idem chapitre 1.4
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Régulation de niveau d'eau ; Sujets des TPs n°1 Identification en BO

4 - TP N°1.4 ETUDE DU SYSTEME A O,FUITE

—Toutes les vannes de fuites seront dans I'état fermé — (Configurgfiion nofeo 0F)

) >3

— Débit Max pompe = 6,5 I/min ( :
La vanne de\h\n entre les

2 colonnes est ouverte

a/ Changer la configuration des fui es\
— Cliquer sur le bloc « Configur. /n », ce qui

pour effet d'ouvrir la botte de di -cor,m"e

Calone 2

A W Activer
A

Le « Retard pur » ne doit pas &tre activé et la vanne de
« Perturbation du débit » doit et v .+ « Fermée »

en mode « Constant » (restera co <1].1mmem“ fermée) cuteres
uite n®3...

- Y 4
Fermée Constant
Cuvert at=|0 s

Fuite n®4...

),
Toutes les f res\D ont ~-ns |'état 'Fermée '

-wc constant’ d  ruenen.
‘Fermée j |Constant;j |FErméa j |Constantj

s Ouvert at=|0 H

\/ : ?\u‘alider 7 Arvader

b/ Changement ¢~~~ * .t;amétr'age du
Dans ce TP, 4n choi:Y 1€ débit de pompe

valeur 6 1/)f in

Pour ce f ur'es)cllqu)' ur le « Configur
barre df._ ~".us prjacipaux, puis sur
« Pc(r‘amé%gwﬁ rie opérative... » ¢ qui a
effet, aprés validation « mot de

la bofte de dialogue ci-contre : A .

Pnur 100% de Enmmande

........

- 4
b du Process ERDS52... \ X
de la
Débitmaxpompe |65 AW»\ /

Vérifier qu'il y a la bonne v

4.1 Etude en régimy’statigue /
— Expliquer, justifier nportement du sysfeme en régime st +|qh\ ‘Jannes restant fermées et

une commande const ’re)

_ 1 uu,stan
i

— A partir d'un état de repos aviic une valeur de 0%, appli u\r' un echglon constant de 50%.
— Visualiser lgyréponse temporell§obtenue et I'exploiterjen vie <~ 'Terminer le modéle de
comportement . 180).

on "nod Qar3|mula}/og maralson

4.3
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% Didacticiel gratuit « D_CCA_Eval » By )

Objet

—
Le logiciel « D_CCA» permet le Contréle et la Comma gd’ﬂpplications développég par |a}>/
Didalab dans le domaine des régulations et asservisse 4ent7

Le logiciel « D_CCA _Eval » a deux objectifs : - )
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expérimentaux, préalablement effectuéds sur les ~tions « Didalab » et ce, sa
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\ /

_uements d'egsais
.y &tre relié;

Téchargement :
vwww.didalab fr/ -

DIDALAB : Matériels Didag#fques, Enseignement * Supérieur.
/

A partir du site :

/4
Dans le menu « LE CATALOGUE GENEZRAL ~ 7" uer' sur « GENIE ELECTRIQUE » ur « Automatique » et
enfin sur l'icone de téléchargement; o
/
&
ILEC-*TALOGUEGENERAL I mn d'évall.[a}ion gratuite i) S ;ntrﬁle_ Commande d;ns [edoma_ine de
[ GENIE ELECTRIQUE [Automafique) est telechargeable sur notr decouvrir tout le potentiel pedagogique de
[ Automatique D_CCA.
\ / ? ’
/7 .

Présentation :

/\) | /

Y —
Doy'sie Cliquer sur uf. icone pour Exécuter. . %
) .dalab

\ -~ S — T T M T
| uﬁ\%«%h@mﬂm&m

~ae rapide
—

— Le menu « Livre »

~aur Exécuter, - @ Hide
y L
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— Le menu « Servomécanismes » Livre  Servomscanismes Réguisions lecrorique de pui Proiiypage rapide
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