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Référence manuel: ERD 560 050

Objectifs du tp:

Il s'agit de déterminer un g adeie de foliction de transfep* du sysicme objet d)
I'étude a partir d'essais <bérimentdux. Ce modéle seraf.eterminé poursgz ~ .t de
fonctionnement du systé ‘nisinage de 20% du sigf 1l de mesure. \

“ur déterminer les

Les grandeurs obtenu
77 '« TPs spiivants.

parametres de réglag” -

/J

Cliquer sur, |’i€oﬁ) . W, 7 y a alors chargement 1 de contrdle et de
comman ~<fie module systeme ERD560

N

~~nmrrmrandn

iciel de cont

'~ mode de commande "En boucle ouver
~" sur les menus successifs:

———

’/Boucle Ouverte

. débit:

/ Choisir I —> Mode de commande

A‘meﬂ'o" I-“sortie régulateur, repérée 'Sr', d la comman
f _.,,‘uer'" dans la zone rep ir de liaison. )
— Posit{onner une sonde statique ¢ ...c la mesure déb’r repérée "Mp" , pour g~la "ciiquer dreit"
_dans la “% circulaire au niveau £4 point Mp ~
En vue dés expérimentations eg' “*aime dyna quer gauche" sur ce mé ~int, ce qui aura
\,;.:ru%) et de valider la visua /

" lacgd _cuereponse en temporel.
+ Idém pour le point Sr
w0isir une période d'échantillonn

Configurer cerentillonnages...

: Mesure puis \L\\ urfxterne

! H{O,I Sde "Cor‘r‘ecfeu:/ “2rne" de 0,1

.
/

Schéma synoptique o ) )
- deeowmjn RJ: qu 3-Faire Clic gauche pour valider ? Eermeor commutateur
Fichier Edvion Choteir_Affichag |'enregistrement de la grandeur imander débit
= || =8 T/ e droit ppur valider I'affichage de la i *Mud @it
L.R.P.I. (interid " pour Rég, ~edenir statiauie. ; H .5 Processus
Command. Boucle Guverid,. = e, : H Débit Pression
B . & d'Air
- .
1- Pour modif' >r les valeurs,
faire "clif wche puis
modifier I€s vayurs dans le Commande:
~ , H Echclon constant
fondtro nfi ~hdo : r
> Sr=30.11%
Retard = 0.000s
.........
5-Cliquer sur commutateur \ ) 5
/ i poutmppliduer la commande, il y aurg/alors® -+ Imp &6 £
enfy strement du régime transj — ] captesef= | 2
- H \ =
I;;[F Imp =
T, g % '4? ¥
i i e e % Capteur]
4-Fay. “lic gauche pour valider /& .- ifs % 5.5 ISt |
“zoregist nent de la mesure pressiof. -‘" e [p1 > g
. . . . ' . . — des
— Faire Clic ¢ »sit pour valider |'afficha o~ 4 perturhations 23 P
arandeuir statiaue. 6.8 Bar Zf ]
° |§| ¥
i (@ {2
) (-)=0, t=4168(17,/20) I NUM
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Manuel de travaux pratiques : Régulation de pression d'ajr Sujet TP n°1-1 Identiff.ation proces “ion en BO

1 CARACTERISATION/_"\ICRF\(-‘-!.)\/IE STATIQY™ )

1.1 Expérimentation 1
Pour différentes valeu de r‘epokompmse entre O ef/f..
stabilisation de la pr'es > valeur affichée de la mgure
courant de liaison (en mA)\\\' . pression (en Bar)
Pour changer la valeur de repos ii suffit de "cliqueg” dans la zone repére

Valeur de

repos" et d'introduiry, 5 elle valeur.
1.2 Exploitation , ,
— A partird 1ts relavés expérimentalement trace .ristiques de

transfert st riq@ Aor = TR (Pr) et My = fn (Sr)
I

— Conclur inéarité de cette caractéristique.
— Déter ...;%/aleur de Sr condug * nm mecune do rends Mo 20%. On

notera ¢/ “te valeur particuliere Sro.
IGO ?‘/lprO
Sro

\ artir d'un tracé sur logiciel "Excel", donner ‘équa;ion de la courbe de )

En déd.ire le cicient de transfert statiqu

7/‘&"" -~ rdre 2. II' Ne_r=~ndre que les poy* " hors saturation !! ya
ueregminér la pente de la ¢ ‘que statique Juu point de repos (Mp ..\)%)T)

’ . / o« e . . _AMpr - \
en déduirg le coefficient de f:ansfert wriation: |®o=—;~

= DYNAMIQUE / \

2\(,\"TJORTEMEN' F

2.1 Réponse a un éckelon constant

2.1.1 Expérimentatio

— Choisir une valeur

“= Sro- 5%
ro 4

— Choisir une com “.nt" et une "Valeur C" égale & SrO0N 5%

pour cela "cliquen} sur le bloc "Commande" pdi. sur le bouton

i n‘rr‘o% ek éur‘ de C, choisir
une valeur de ref’ ~d d'application de la comriande égal a 0,2S et e

“liolersur "Valider".

7

— Valider les pom d'enregistrement, d abord "M" puis "Sr" £ “cliqua .SSUS.

— Appliqud™ I'4~-- ' le commutateur = I-
— Vis i eponse mpor‘elle)n ‘cliquant" sur le bm?’)n
— Attendre la fin de |'enizgistrement

\ 4 Zgom

Y 4
irbe, adapter les éche/ ’ au bouton | ¥ etenY, grace au

— fin du transfert de
fMat

,u’ron IMIH afin queyla partiy: intéressante de la courbe occuptxemsemble de I'écran.

)
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Référence manuel: ERD 560 050

2.1.2 Exploitation
— A partir de la courbe de rép. < exp mmem‘ale déter

Vérifier le coeffuaen‘r?ansfzr‘t\ variation et en b

iner (=) — M).
.eaauvert:

Gvo = Am
— Déterminer la const/ nte s 11
(dite constante de t ps dominarite) par

la méthode dite de “'msscmce
exponentielle: \
t—t | ,

Remarque:

Cette déter, *‘na@ ire faite grdce au logiciel: Faire "clic droit " age "tracé de courbe" et

sélection QPN‘ de temps" ou "cliquer" sur le bouton T .
— Déj' ~miner le femps de réponse a 5 vant du logiciel:

Fairef* " dans page "tracé de courbe" et s ‘ctw Teﬁp'?m réponse a 5% " ou "cliquer" sur
Ie/lou‘ron .

—> ]\SC[‘IVCZ en,zone commentaire vos noms et groupe de Y.

spier Ctr/C - coller CT] *s un document "W ~d" en vue de la rédacti{ v d/ e
compT rend ou lancer une impre "paysage" (“cottriguration” imprimante) )

- JUSTI \i°Zz, a partir de la répong’. expéri le obter==— "2 le processus étudié e/t d'un ordre
domigant
. /J
COP ~ Harmonigue \
/ /

edetermlnatlon
MS?((?) 1+tp
— Exprimer la f, "~ transfert en régime harmonique (

— Exprimer | ~t en ¢B) et |'argument de cett fg ?on en régime
harmonique 4
— Calculer Jes v
— En dédy ‘e les lieux de transfert; r'epr‘ésen’rcn‘ion

2.2.2 Expérimeiation \
— Choisjr une valQur de repns 4~='""/Sp = Srg

. systéme est du premfer ordre de FTBO: |T® =

w-? /-7 w=10/1 et w—x;

— Choj - Jinusoidal" et une "Valeyr ‘»a Sro
pou quer Sty le bloc “C)fnmande" puis sur le t7mo , inly'oduire la valeur de |'amplitude
"A%égale a 10%, puis yvaleur de la pulsation, et enfin/ «liquer" sur "Valider".

Valider les points d'&y-eaiftrement, d'abord A/Yuuk g’ fquan’r" dessus.

)
- Appllquer' I'échelon en Fcliquant” sur le commutateur = L\
- A 2r larépof  temporelle en "cliquan Ie bo
“silonner les sof les nécessaires a la dé “0 on‘et fuu dephasage de Mpr par rapport a Sr et du

“nli“,des. On pourra utiliser |'Ou'f7m§
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Manuel de travaux pratiques : Régulation de pression d'ajr Sujet TP n°1-1 Identiff.ation process “ion en BO

Essais 3-1 ( .

— Relever les déphasages et les\__ .rts des amplitudes pour le .ns de
I'excitation égale a 1/t1 puisi/t1 et e.“{a 10/t -

— Expliquez pourquoi ces eg '~ confirment le fait que le §/stéme est d'or}\
dominant. /
Essai 3-2: u/

— Rechercher la fréq

signal d'excitation qui comhh\' ‘ldéphasage de M,
-90°

On relevera égalem rt des amplitudes/” - |'on notera Gv.go

— Pour les deux derniers es
(Choisir A =10%) et.4entuelle

u signal sinusoidal
- faiblle

i3, choisir une nouvelle valey:-
r 4 Y ’
't une période d'échantillonnage

— Reporter |fs cm) * s points de mesure dans une représe on de BODE
2.2.3 Exploitatio / .
On souhafre modélise) le processus en bo ton autour du point de

fonctior... ~nt M, = 20%, sous la forme:

LY

7 /0
R A+ rl.p§ (1+ ©2.p)

—J u&*ifier I~forme de fonction de transfert chyisie/a priori. }

/...u.u ez que, si on admet ¢ >> 12, |'essal 3-2 permet de dét .er )

la consfa\s‘l'e de temps 1 f B ~
=NCE D'UN ‘RATI(,')N SUR LA F}' h

3.1 Exg?érimentation

— Choisir une période d'

/ ,
antillonnage de "Mesure" ¢e 0,2S de "Correcteur ex‘rems

Configurer “tillonnages —» : Mesure

Y

— Choisir une valeur

— Choisir une comm .ant" et une "Valeur C" /~

pour cela "cliqu sur le bloc "Commande" puis sur le bouton ‘~di. < valeur de C, choisir
une valeur de 1 d'application de la commande égal a 0S et enfin ' " <ur"Valider".
La consigne ne va p changer mais cela aura pour effet de démay.er'l'enregisy, ement

— Valider/ s nnint- d'abord "Mpr" puis "S, “~liquant" dessus.

— Appli _enciunt elycliquant” Bur le commutateur -,'\}
— Activer la sortie binaifz P1 qui permet d'ouvrir la vannf e fuite per“rur‘ba‘rr‘«ce

i~ualiser la r'eponSe temorefle en "cliquant" sur le pi~e+-
.vsque la mesure s'est s silisée, désactiver la so,

v L ! \ )
Io

‘'on
I

ﬂ—h

~“ifier I'inflf ence de la perturb ~r Ta).esure M;-, en statique et en

S
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% Didacticiel gratuit «J/5_CCA_Eve » e b \

7
= par Ia?ciété

Objet

Le logiciel « D_CCA = perm;{ “ontréle et [a Commande d’App) ati
Didalab dans le domaine des ri <5 g} asservissements.

Le logiciel « D_CCA Eval » a deux objedifs :
% Evaluer les pg--ihilitds du lagiciel « D_CCA» par I’ loitations d'enregistremefits d'essais
expérimentaux, préalabl 1és sur les applicatiol 'alab = et ce, sans y &tre relié ;
% reproduire le Qlcmtjons d’essais expg =t de prototypages rapides
développées dans I'ouvrage tomatique : régulation “+» &crit par T. Hans et P.
Guyénot, ouvrage sditds aux S 4ns « Lavoisier ».

r
j‘_’_—'{,
4
“dalab.frf -« »
A par“rir‘ du sife : DD AB : Matériels Didactig —i : et Supérieur.
Dans le mghu « TAI/OGUE GENERAL » Cliquer’ sur\y GENIE -LECTR.QUE » puis sur « Automatique » et
enfin 57 one de “hargement :
\.E CATALOGUE GENERAL Une version d'évaluation gratuite :‘h CA Eval de notre logiciel D_CCA (Contrdle Com _dans le domaine de
ite. Ceyci permet au lecteur de découvrir toupfe pWaﬂogique de

)

Téchargemen),

I'Automatique) est télechargeable sur n
D_CCA.

MIE ELECTRIQUE .+

—

| Double Cliquer surun icone Aide...

Livre | Se Jlﬁre:-lﬂmlmde = | Prototypage rapide

™ D_CCA Evaluation...

y 4

Jrun icone pour Exécuter. .

— Le menu « Livre »

m Quvrir..
238 Exercioe 51 Identicaton expérif'- isT®
- 822 Expérimentason en bo

““halon congtant
=uspitle, 31a pulsaion propre Thierry Hans - Fierre Guyénot

i~ 424 expérimencafin en bouce emée u sysme V" (Rét ERDB0)
" Exercice 15-2 : Blhusgune réquiaton de niveau deau Automathue :
2, W Expérmentasondn bouce ouvers u svséme de Réf ZRDOCS régulations et
| ) e de et ERDOS asservissements
P — deébdair
ouverts du syséme (REE ERDS40) en vue de same
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ine coninu
m&u Jeau RE ERD05
“=fign de débit d'eau
"~ niygad eal
. DAt presson 43" REF ERDSED
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