Spécifications pour cahier de charges pour : Système automatisé de tri de pièces, réf ESD600B

Système Automatisé de Tri de Pièces :
Sytème en profilé aluminium comprenant :
Partie Opérative :
· 1 convoyeur de longueur 1 mètre avec son motoréducteur codeur
· 2 capteurs infrarouges
· 1 chariot monte sur une vis sans fin avec fin de course, surcourse et moteur brushless + codeur incrémental 
· 1 bras rotatif avec fin de course, surcourse, motoréducteur mcc et un électroaimant
· 3 bacs (deux de recyclage, un de rebut)
· 2 variateurs type PDC100 préconfigurés (1 pour moteur cc et l'autre pour moteur brushless)
· 1 switch 
· 1 serveur de supervision via Node Red
· Notice technique
Partie commande :
· Pack api industriel s7-1200 didactise incluant :
· Automate industriel s7-1200, logiciel TIA portal
· - 14 entrées TOR 24 vdc, 10 sorties avec visualisation d'état,
· - 1 entrée analogique 0/10 V, 1 sortie +/-10V 12 bits,
· - 1 simulateur 8 miniswitch
Presenté sur platine didactique d'interface douille double puits 4mm,

