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Fiche de stage 2016 

	DIDALAB
Lieu du stage : 5 rue du groupe Manoukian

78990 Elancourt

Dates : 
du 11 au 12 avril 2016
Horaires : 9H – 17H
Nombre de places offertes : 10  personnes maximum
	Identifiant : (défini par le CERPEP)
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CENTRE D’ETUDES

ET DE RECHERCHES
SUR LES PARTENARIATS
AVEC LES ENTREPRISES
ET LES PROFESSIONS




http://www.didalab.fr/


Type de stage :
( Approfondissement d’une discipline, développement de compétences professionnelles                                             ( Réflexion, conception d’étude de cas dans sa discipline                                                                                        

Thème : Prototypage Rapide d’automatique en temps réel
	Objectif :
	Savoir utiliser D_scil (fruit d’une collaboration entre Scilab Entreprise  et DIDALAB) pour enseigner et effectuer des travaux pratiques d’automatique
Réaliser un cycle de prototypage rapide : 

Caractériser – Modéliser – Concevoir – Générer - Valider 

	Public :
	(Personnel enseignant

(Personnel d’encadrement                                                                 (Personnel d’orientation et d’éducation                                              (Personnel d’inspection 

	Personnel enseignant :
	(Personnel enseignant du primaire

(Personnel enseignant du secondaire (collège ou lycée)
(Personnel enseignant du supérieur (BTS, CPGE, IUT, …)

(Chef de travaux, professeur coordonnateur…

(Chargé de mission école/entreprise                                       (Etudiants des ESPE

	Formation de formateurs :
	(OUI (NON

	Champs disciplinaires :
	Sciences et techniques industrielles (STI)

	Établissements :

               (Public

(Privé
	Lycée d’enseignement général, Lycée d’enseignement général et technologique, Lycée professionnel et SEP, Institut universitaire de technologie, GRETA, CFA
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	Indispensable :
	Prévoir un PC portable

	Remarques destinées aux personnels stagiaires :
	Pour les établissements privés, universitaires et les GRETA, s’assurer de l’accord de participation et du financement des frais de mission auprès des instances concernées.

Toute participation à une formation CERPEP relève d’une décision académique : service académique en charge de la formation et inspecteur concerné. Les éventuels arbitrages du CERPEP suivent les avis académiques. 


PROGRAMME 

JOUR 1 : 

Scilab / XCOS 

· Présentation de l’outil XCOS 

· Mise en œuvre d’une fonction de transfert du premier ordre :

· en BO

· en BF avec correcteur proportionnel (P variable)

· en BF avec correcteur PI

· Tracer un diagramme de Bode du système en BF avec un correcteur PI

Présentation du processus Prototypage Rapide :

· Cible : 

· ERD100 : Asservissement de vitesse de position sur MCC

· ERD540 : Régulation débit température d’air
· D_CCA (Logiciel de contrôle commande Automatique) 

· D_Scil : Générateur Automatique de code, pour implantation du correcteur simulé dans la cible temps réel 
Asservissements linéaires par expérimentation :

· Caractérisation des cibles en BO via le logiciel D_CCA (1er, 2nd ordre)

· Modélisation de ces cibles via Scilab/Xcos

· Validation de la modélisation par comparaison sous D_scil 

· Conception d’un correcteur adapté sous Scilab/Xcos, simulation
· Implémentation et essai sur cible du correcteur temps réel 

· Validation par comparaison des essais de simulation et d’expérimention
JOUR 2 : 
Automatique avancée (Autres méthodes)

· Synthèse d’un correcteur PID sous forme de fonction de transfert en Z 

· Modélisation des cibles (non linéaires) par la méthode des moindres carrées

· Correction par modèle Interne 
