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50 I/0 5 NIVEIS DO ELEVADOR

DESCRICAO TECNICA

A unidade ESD350 é composta por:
» Partes mecénicas do ESD 350 000 5 niveis do elevador, 50 ON/OFF inputs/outputs,
27 OUTPUTS
- 8 cabines de chamadas,
- 5 niveis de detecdo com visor de estado,
- 5 niveis de chamadas,
- 5 portas de detecdo de abertura,
Dispositivos de seguranca (com ecrd LED e campainha)
- 1 paragem de emergéncia,
- 1 detegdo de carga adicional programavel,
23 INPUTS
- 8 visores de gravacdo de cabines de chamada,
- 5 controlos de gravacéo de nivel de chamada (fornecido apenas por Mgraf control & CAN
OPEN),
- 1 controle de cabine alta (UP),
- 1 controlo de cabine baixa (DOWN),
- 1 luz de cabine,
2 voltagem de motor & mostrador/visor de dados.
O modelo de ascensor pode ser controlado pela Mentorgraf via RS232 ou conetores USB,
através de qualquer Sistema externo de controlo (I6gica sequencial, PLC) via tomadas de 4
mm (5 to 24 VAC/DC) ou via uma bateria CAN, ou PLC ou placa alvo 68332.
* Programa gerador e de simulagdo de controle do elevador“Mentorgraf” Grafcet ,
< Manuais praticos e de acessorios.

TOPICS

» GRAFCET sistema de controlo automatico através de PLC ou computador com programa Mentor
Graf : contagem & temporizador.
« Informatica Industrial: controle sequencial do processo pelo Controlo do Sistema pela CAN .



| ESD 350 000 : Parte Mecanica do elevador i

5 serial of 5 1/0 (1 by level)

A parte mecénica é constituida por uma estrutura de base em plastico que inclui: a fonte de alimentacéo, os
dispositivos mecanicos & 0s circuitos eletrdnicos de interface. A cabine é acionada por um motor DC &
cinto dobrado.
3 aparelhos de seguranga estdo disponiveis, o que permite ressaltar a base de um Sistema real de seguranca:
» Ambos os circuitos de detecdo de niveis inferior e superior inibem os controlos UP e Down
(cima e baixo) de modo a superar qualquer erro de programagdo Grafcet,
» Uma detec¢do ajustavel da corrente do motor permite a dete¢do de qualquer cabine de carga
adicional (cerca de 0.5to 5 Kg),
» Uma paragem/ de emergéncia esta disponivel no painel de controle. Representa “pedido de
ajuda”
» Ambos os circuitos de seguranca (detecdo de carga extra & paragem de emergéncia) impedem o
controle do motor por hardware, estando, também disponivel um sinal de seguranga numa tomada
com varidveis Grafcet.

Detalhes de INPUTS / OUTPUTS (entrada/saida)

< Cabine de detegdo de

Todos os inputs/outputs via tomadas dual de @ 4mm sdo compativeis com inputs/outputs PLC (5 até 24 V DC
/ AC com ponto comum ligado a + ou -.
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Interface CAN

Todas as entradas/saidas estéo disponiveis via a « CAN Open » como modulo, as
input/output, o que permite o controle do ascensor modelo via modulo Master
CAN OPEN (PLC, ...).

Um can bus com CAN Open stack permite a ligagdo entre todos os diferentes
dispositivos do ascensor modelo:

* 1 nd de controle do motor,
* 1 nd de controle de cabine,
* 5 nds de controle para cada nivel:

> Nivel de chamada,

> Nivel resen er
el de presenca, CAN Open Lift CIA DS 301

> Porta de controlo.

ESD 350 200, MENTOR _GRAF

é um intérprete a operar sob o Windows, que permite, através de
USB ou porta RS232 1, o controle das diferentes partes mecanicas, tais como o modelo de elevador
ESD 350 000. Tem um editor, um gerador e um simulador GRAFCET. Pode controlar os alvos
através de um algoritmo gréfico.

Descricao

e Editor  : Ativa o desenho GRAFCET com ferramentas bésicas, passo, transi¢éo,
divergéncia/convergéncia, medidas macro...

* Gerador : Converte 0 GRAFCET em cédigo, verificando a sintaxe e coeréncia entre vaiaveis-

alvo e varidveis usadas...

* Simulador : Executa a simulagdo do GRAFCET, um “clique" sobre a varidvel de entrada permite
a ativacdo da transic¢do correspondente, o gréfico completo pode ser verificado antes de qualquer
teste sobre a parte mecanica

eIntérprete :  permite a execucdo e o controlo seguindo 0s modos: passo a passo, traco, rapido.
salgumas caracteristicas:

- 256 passos, 256 transicdes, 256 x 8 bits memadrias, etapas macro, possibilidade de trabalhar, em
simultaneo, com varios grafcets independentes.

“2 m_graf - [AS_CIL2.GRA] [_ o] %] 4
HElchlev Editer Afficher Cible MNomenclature Generer Mode Fenetre Aide - 51‘ EDICAO

=

E TR

OPERACAO EM MODO DE
RASTREIO

*2im_graf - [AS_CIL1 2 GRA]
’IE'ﬂ'im Editor Afcher Gible Momerclewre Geneer Mode Fenere  Aide R
Sy

v [Animer [Pas o pos|a | [

T oo fl et T e ,
Erreur Grafcetl iTH' 1] :TH"'I ['lH-': B [’l'H-': ITH": ath=0

Erreurs! po=0

Grafcet :

Action:

Réceptifite: Genérer o - — S— - [ ed=0
7
W-Ean:ell {Eyerimr

/

< /

Zoom ! LB =0
Zox B w] Lig=0
Gerar relatorio . -0

com a indicagdo de
erros, GRAFCET, Monitor de células
rétulos ... ativas

EENEaEEER

E

o

[=+

al=0
Les sortie(s)
=0

L3H=0

210 =3

1

=1
thel70 = -1
=-]

1




Specifications .
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ESD 350 041 : Manual de Préticas « CONTROLO DE elevadorL GRAFCET »

Inclui: um curso de revisao sobre Grafcet, um livro de especificacdes e uma ou duas solucbes
propostas para cada trabalho prético.

Exemplos :

- TP 1: Execuc¢do de uma cabine de movimento UP & DOWN (cima e baixo) entre 0s niveis
0&2,

- TP 2 :Melhoria da Grafcet N ° 1 por acdo condicionada & insercdo e retardamento, ....

- TP 8 :Movimento de cabine de acordo com o nivel, luz intermitente no destino, controlo de
paragem de emergéncia e de carga adicional ....

Configurac0es padrao

=

ESD350C-PT : Estudo do controlo automatico de Grafcet “5 NIVEIS DE ELEVADOR 50 ON/OFF 1/O’s » :

Referéncia Designagdo Qtd

ESD350000 5 niveis de elevador na parte mecanica, 50 inputs/outputs (entrada/saidas), compativel 1
com TTL , PLC & computador, com : CAN OPEN, Guia Técnico ESD350011

ESD350100 Edicéo e programa de operacbes MENTOR GRAF, GRAFCET 1
ESD350041 Manual de trabalhos praticos «Elevador grafcet (Mentorgraf) », fonte CDOROM 1
EGDO000003 | DB9/DB9 cabos de série 1
EGDO000009 « AB » TYPE USB cabos de série 1

Lista de embalagem: Rede : 77 cm, 41 cm, 30 cm, peso : 8 kg,
— I Total : 80 cm, 50 cm, 40 cm, peso : 11 kg.
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