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1. PRESENTATION

Le monte-charge ESD250 est compose :
D’ une face étage avec les différents appel s cabines,
D’ un panneau de commande représentant |’ intérieur de la cabine,
D’ une cabine motorisée avec un systeme de poulie

o

|

Cette maguette représente un monte-charge possédant trois étages.

1.1 AXE MOTORISE

L’ axe motorisé est compose :

Butée mécanique

haut

|

Cahine

Réducteur avis sans
fin /100

Moteur CC 24V {

Courroie crantée

Butée mécanique
basse

|
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1.2 FACE VERTICALE

Laface verticale intégre la gestion des appels des 3 niveaux.

Womi= Crarge F Host

Pour chague niveau, il y ales eléments suivants:

oms

L es sorties monte-charge sur douille 4mm :

Présence étage,
Appuis appel cabine

L es entrées monte charge sur douille 4mm :

Commande du voyant d’ appel cabine
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1.3 FACE INCLINEE

Laface inclinée du monte charge intégre la carte de commande du monte charge

Laface inclinée est composée de toutes | es entrées sorties permettant :
La gestion des commandes montée et descente avec les sur-courses et I'image tension de
latension moteur et du courant moteur,
La gestion de la cabine du monte charge,
Les références tension interne ou externe,
L e paramétrage du type de commande (interne, APl ou PC).

Les autres éléments présents sur la face avant sont :
+ un voyant vert indiquant que le systéme est sous tension,
+ 3 boutons poussoirs avec voyant intégré d enregistrement d’ appel,

+ 2 connecteurs (USB et RS232) permettent de commander le monte-charge avec le
logiciel M_Graf.

+ 4 LEDs permettant de visualiser le type de commande :
0 commande par P.C. viales connecteurs USB ou RS232,
0 commande externe via un automate ou autre.
¢ D’un commutateur 3 positions pour définir le mode de fonctionnement.
¢ D’unereprise de masse
¢ D’une mesure du courant moteur
¢ D’une mesure de latension moteur.
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2. MISE EN OEUVRE
2.1 RACCORD AVEC LE SECTEUR

Brancher le cordon secteur et basculer I’ interrupteur sur marche :

vue partielle de laface arriére

Vérifier que le voyant vert est allumé sur le panneau de commande. Sinon, il faut contréler les
fusibles.

Voyant présence tension
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2.2 UTILISATION AVEC MENTOR-GRAF

Relier le monte-charge et I’ ordinateur par le cordon RS232 ou USB.
La nomenclature du monte-charge sous Mentor Graf est la suivante :

Lesentrées:
Nom Description
stop Etat du bouton stop
ai0 Appel cabine niveau 0
ail Appel cabine niveau 1
ai2 Appel cabine niveau 2
ael Appel externe niveau O
ael Appel externe niveau 1
ae2 Appel externe niveau 2
EO Présence étage 0
E1l Présence étage 1
E2 Présence étage 2
Su Surcharge
Sb Surcourse bas
Sh Surcourse haut
Les sorties
Nom Description
CM Commande Montée
CD Commande Descente
LO Commande de lalampe LO
L1 Commande delalampe L1
L2 Commande de lalampe L2
VAEO |Commande voyant AEO
VAE1 |Commande voyant AE1
VAE2 | Commande voyant AE2

2.3 UTILISATION AVEC UN AUTOMATE PROGRAMMABLE

Pour piloter le monte charge atravers un AP, il faut mettre le commutateur en position « Ext »,
et utiliser soit laréférence externe, soit la référence interne (Pour passer d’ une référence interne
vers externe, il faut appuyer sur le bouton Start/Stop et vis versa).

LaLED commande externe doit étre allumée.

Relier lesdouilles AEOQ, AE1, AE2, Al0, All, Al2, ARU, E1aE3 et ACOaAC2 adesentrées
de I’ automate, et lesdouilles CM, CD, CLO, CL 1 et CL 2 ades sorties.

Relier Vref+ al’aimentation de |’ automate, et Vref- alamasse de I’ automate.
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2.4 UTILISATION EN MODE AUTONOME
Pour valider le mode autonome, il faut sélectionner avec le commutateur « Util. » Ou « Aut. ».
Lorsque le mode autonome est validé, le monte charge charge en mémoire le grafcet

correspondant au mode automatique ou au mode utilisateur.
Le monte charge fait clignoter laled « RUN », jusqu’ al’ appui sur le bouton « RUN/STOP »

Etat LED RUN/STOP Etat M_GRAF
Eteinte Aucun grafcet chargé
Clignote Arrét exécution grafcet
Allumée Exécution du graf cet

2.4.1 Mode Automatique
En mode automatique, le monte charge exécute le grafcet suivant :

CEAFCEI M 101 - Gertonder apeF  Cretensaret I'mpacs

]
Llam]ach JxZ0 Jiaeiemiact.e0 w2 el el ed]act.e 2240227 Flaediacz Loz Jael el eh{ac elle 425002
& 1 xifd &7 4 xlfd
£ e £ [ ] [ [ 2o em
12N [ AED 1A WERE  Sen i e O
&l 4 116 &1 4 i
180 ¢ X160 3 &1 4 160 £ 4 1160 T 4 1160 2
110 130
o oo Jew | o [en Jeu | m % Low Jew ] ] S
L 4] sligu ehau eHaU sl shay

]
o

GEAFCEIH 10 ) Bass ds b

GEAFCET W 105 Geitivn de: uemus fres

Tael]ach FANE EFET

e [ |
110 <10 w10

oo [ [
0 0 0

2.4.2 Mode utilisateur

En mode utilisateur, le grafcet exécuté est le dernier grafcet exécuté avec le logiciel
M_Graf.
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3. M_GRAF

3.1 PRESENTATION

MENTOR GRAF est un logiciel qui permet de commander par GRAFCET (Graphe Fonctionnel
de Commande Etapes Transitions) différents systémes automatiques. Le GRAFCET est un outil
de description de la partie commande des systemes automati ques.

MENTOR GRAF n'est pas un générateur de source "C". || génére directement un code objet qui
est exécuté par un interpréteur sur la carte cible.

MENTOR GRAF est un logiciel didactique qui permet de mettre en évidence lacommande des
systemes automatiques. La démarche a suivre pour concevoir lacommande est la suivante :

Cahier des charges
Les différents modules du logiciel MENTOR-GRAF
Choisir le systeme cible
—/— Editeur de nomenclature
Définir les entrées et les sorties
Modifier
I
Dessiner le "GRAFCET" /7{ Editeur de"GRAFCET"J
Micro ordinateur

A A r A\
preer u,n ,code pouva\nt etrg _— Générateur du
interprété par le systéme cible | code objet

Interpréteur, débogueur
Mettre au point le GRAFCET —/— et simulateur du code

9 objet )
Systéme cible
s N
Exécuter le GRAFCET L Interpréteur du code
sur le systéme cible £ objet
\_ J

3.2 INSTALLATION

3.2.1 Installation deM_GRAF
Exécuter le programme d’ installation depuis le CD-ROM fourni.
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3.2.2 Installation du driver du port

Le driver «dms_port » permet aM_GRAF d’ accéder aux entrées et sorties atravers le port
paraléle du PC en mode EPP.

Le driver fonctionne sous :
Windows 98,
Windows NT4,
Windows 2000,
Windows XP (pro et familial).

Sous windows nt, 2000, ou XP, il faut ére en mode administrateur pour pouvoir installer le

driver USB.
Pour installer le driver, il faut :
Démarrer le panneau de configuration, puis cliquer sur gjout de matériel

ol x|
Edion  Affichage  Favoris  outls ‘
: Direchercher Typossiers o | IS B X w0 | E-
nfiguration x| pox ‘
[ 2 % =
L] i) F3
Jout/Suppre...  Ajout/Suppre... Clavier Connexions
Panneau de dematériel  de programmes réseauet ac..,
configuration @
B % @
l./ Courrier DatefHeure HSF Modem Imprimantes Mises 3 jour
Country Select automatiques
H H Fdinateur.
Cliquer sur gjout de : e - .
. Sélectionnez un élément pour obtenir ;é ] uﬁf
matériel une descriptian, =
Options Options  Optionsdejeu  Optionsde  Options des
Windowis Lipdete daccesshilté  daimentation modems. dossiers
ique Windows
Options Internet  Opti QuickTime
végionak
@ & =
Scanneurs et Sons et Systéme
cpparels photo  mukimédia
@ o
Taches Télécopieu
planifiges
[ea obyetts) A

Sélectionner « Ajouter un nouveau périphérique matériel », puis cliquer sur suivant
[ -
Assistant Ajout de matérie

Le matériel suivant est déja installé sur votre ordinateur 55

Sélectionnez un pérphérque installé dans |a liste ci-dessous, et cliquez sur Suivant
pour afficher ses propriétés ou résoudre les éventuels problémes.

Pour ajouter du maténel ne figurant pas dans |a liste, cliquez sur "Ajouter un nouveau
pénphérque".
Matériel installé :
%Con{rﬁleur héte universel USE Rev 5 ou ultérsur VIA
‘E’ Concentrateur UISB racine
dwQ"Concerfﬂa{eur USE racine |
@Concentlateur USE racine =
Ko Tt Moty ) -~
[l i _
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Séectionner « Non, je veux choisir lematériel a partir d’uneliste », puis cliquer sur suivant

Assistant Ajout/Suppression de matériel

Trouver le nouveau matériel
‘Windows peut aussi détecter le matériel qui n'est pas compatible Plug-and-Play

Lorsque Windows détecte un nouveau matériel, il analyse les paramétres utilisés pour e
périphérique et installe le pilote approprié.
Youlez-vouz gue Windows recherche votre nouveau matériel 7

" Oui, rechercher le nouveau matériel

' Non, je veus choisir |z matérisl & partic d'une liste

<Précédent| Supvant > I Anriler

Sélectionner « Autres périphériques », puis cliquer sur suivant :

Assistant Ajout/Suppression de matériel

Type de matérnel P,
Quel type de matériel voulez-vous installer ?

Sélectionnez le type de matériel que vous soubaitez installer.

Types de matériels

ﬁ Batteries
@ Cartes graphiques

R Cartes PCMCIA

B Cartes résmau

X0 Cartes série rulti-ports

2 Contréleurs ATAMTAR IDE

e Contrdileurs héte de bus IEEE 1394

#B Mkl SOS1at BAIN |

<Précédent| Suivant > I Anhuler |

Cliquer sur «disque fourni », et sélectionner le fichier « esd248.inf » situé sur le cd-rom
sous le répertoire « dms_port », puis sur suivant

Assistant Ajout/Suppression de matériel

Sélectionnez un pilote de périphérique
Guel pilote voulez-vous installer pour ce périphénque?

; Sélectionnez le fabricant et le modele de votre périphérique matériel et cliquez sur Suivant.
Si wous avez un dizque qui contient le pilote que vous voulez inztaller, cliguez sur Disquette
faurnie.

Fabricants : Modéles :
[Co
[Périphériques systéme standar
[Port infrarouge standard)
[Types de modems standard)

[Types de port standard) =
7 3

Contrélewr de dizque dur IDE/ESDI standard
Contrdleur IDE standard double canal PCI

Dizque fourni... |

<Précédent| Suivant > I Annuler |
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Cliquer sur suivant pour terminer I’installation du driver.

Assistant Ajout,/Suppression de matériel

Sélectionnez un pilote de périphérique o
Quel pilote voulsz-vous installer pour ce pénphérque?

: Selectionnez le fabricant et le modéle de votre péniphéngue matériel et cliquez sur Suivant.
Si wouz avez un disque qui contient s pilate que vous voulez installer, cliquez sur Disquetts
faurrie.

Modéles :

gestion port dms

< Frécédent Suivant > | Annler |

3.3 LA BARRE DE MENU

La barre de menu est indépendante du mode de fonctionnement. Certaines commandes ne sont

nac toliiniire activec
M Graf
Fichier |Editer |Afficher [Cible |Nomenclature |Générer IMode |Fenétre |Aide

3.3.1 Lemenu Fichier

Les commandes de ce menu ne sont accessibles qu'en mode édition de grafcet. |1 donne acces
alx Sous-menus suivants :
Fichier

Nouveau

Ouvrir
Eermer

Sauvegarder

CaLnzanardor coic

Apercu avant impression
[ mprimer
Confinuration del’imnressinn

Quitter

Nouveau
Permet de créer un nouveau grafcet.

Ouvrir
Permet d’ éditer un grafcet depuis un fichier.

Fermer
Ferme le grafcet en cours d’ édition.
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Sauvegar der
Enregistre le grafcet en cours d’ édition.

Sauvegarder sous

Enregistre sous un autre nom le grafcet en cours d’ édition.
Apercu avant impression
Permet de visualiser le document en cours d’ édition pour I’impression.
Imprimer
Permet d'éditer sur une imprimante le GRAFCET ou la nomenclature qui est en cours d'édition.

Configuration del’'impression
Permet de sélectionner et de configurer I'imprimante qui sera utilisée pour I'impression.

Quitter
Permet de quitter lelogiciel M_GRAF.

3.3.2 Lemenu Editer

Les commandes de ce menu ne sont accessibles qu'en mode édition de grafcet. Ce menu
donne acces aux commandes suivantes :

Editer
Annuler
Tout effacer
Effacer
Conier vers...
Numérotation
Mot de passe
Annuler
Permet d’annuler le dernier effacement de grafcet.
Tout effacer
Permet d'initialiser I'éditeur de GRAFCET. Tout ce qui est dessiné sera effacé!
Copier vers...

Copie le grafcet en cours d’ édition dans le presse papier.

Numeéroter les étapes
Permet de numéroter les étapes avec un pas de 10. La premiere étape placée aurale numéro 10.

Définir le mot de passe...
Cette commande permet de protéger la configuration du logiciel (voir systéme cible et
nomenclature).
Permet de définir le mot de passe. Pour modifier celui-ci, il faut d’ abord donner I'ancien mot de
passe.
Pour qu'il n'y ait pas de mot de passe, il faut uniguement valider.
Lalongueur maximale du mot de passe est de 5 caracteres.
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Définition du mot de passe

Ancien mot de passe:

Pk % % % %

Nouveau mot de passe:

[k k k%%

Valider Annuler

3.3.3 Lemenu Afficher
Ce menu permet de choisir le coefficient de zoom de représentation du (ou des)
GRAFCET(s). Il y atrois possibilités :

Fichier Editer [Afficher] Cible Nomenclature ...
Zoom 1
Zoom 2

Zoom 3

3.3.4 Lemenu Cible
Les commandes de ce menu ne sont accessibles qu'en mode édition.

Ce menu permet suivant les options de sélectionner et de configurer le systéme cible qui
serapiloté par GRAFCET. Un systeme cible comprend deux éléments :

- une carte cible qui matérialise la partie interface de commande,
- une partie opérative, qui matérialise le processus a commander.

— Afficher | Cible Nomenclature ——
Carte CIGAL =
Ascenceur T48<]

Carte cible

Partie opérative

Pour changer I'un des éléments du systéme cible, il faut cliquer dessus.

@ Lorsqu'il y aun mot de passe, il faut rentrer le mot de passe pour pouvoir modifier un
élément du systéme cible.

Sélectionner une cartecible
Une boite de dialogue permet de séectionner une carte cible parmi une liste proposée (matériel
Mentor Sciences):

Carte MP22,

Carte CIGAL,

Carte CIL,

etc...
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Sélection delacartecible

Cartecible:

Cate CIGAL|w

Configurer

Valider Annuler

Le bouton “ Configurer” permet de configurer la carte (se reporter ala description des systemes
cibles). Pour lacarte CIGAL et lacarte CIL, on définit |'adresse de la carte, alors que pour la
carte de commande du chariot MP 22, on définit |e port série permettant la communication entre
le PC et |a carte cible. Une boite de dialogues assure cette fonction de configuration :

Adresse de lacarte CIGAL

Adresse;
$700=1792| W
Valider Annuler

Sélectionner une partie opérative
Ce menu permet de configurer les entrées et les sorties du systéme cible sélectionné en fonction
de la partie opérative. 1l y ades configurations par défaut, livrées avec lelogiciel. L'utilisateur a
la possibilité de définir ses propres parties opératives.
Une boite de dial ogues sélectionne une partie opérative parmi une liste proposée (matériel
Mentor Sciences) :

Ascenseur T48,

Monte charge M 248,

etc...

Sélection de la partie opérative

Partie opérative:

Ascenseur T48
Monte charge M248

Ajouter Enlever

Valider Annuler
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Le bouton "Ajouter" définit une partie opérative et configure les entrées et les sorties de la carte
cible. A chague carte cible correspond une boite de dialogue.

Le bouton "Enlever" supprime une partie opérative dans laliste. On ne peut supprimer que les
parties opératives que |'on a créées.

@ La définition des parties opératives n’ est disponible qu’ avec la version multi postes du
logiciel MENTOR GRAF.

3.3.5 Lemenu Nomenclature
Ce menu édite soit la nomenclature propre au systeme cible, soit celle propre au GRAFCET qui

Afficher| Cible [ Nomenclature Générer
Systeme cible
GRAFCET

@ Remar que : Avant de pouvoir étre visualisée, lanomenclature "GRAFCET" devra étre
préal ablement générée grace au menu "Générer".

Nomenclature" systeme cible"

Cette commande permet d’ éditer la nomenclature de I’ ensemble carte cible et partie opérative.
Pour les systémes cible livrés avec le logiciel (Ascenseur ESD350, monte charge ES250 et |e
chariot filoguidé MP22), il n’est pas possible de modifier la nomenclature.

Elle permet de définir les |abels et les désignations des entrées et des sorties.

Lorsgu'il y aun mot de passe, il faut rentrer le mot de passe pour pouvoir modifier les labels,
ainsi que les désignations. Si on ne rentre pas le mot de passe, on peut uniquement visualiser et
imprimer la nomenclature.

Pour modifier un label ou une désignation, il faut cliquer sur cesitems. Les parties modifiables
par |'opérateur sont repérées en couleur bleue.

Les labels peuvent avoir au maximum une longueur de 10 caracteres. Lorsqu’il s'agit d’ une
sortie, le label est en majuscules. Lorsgu’il s agit d’une entrée, le label est en minuscules.

L es désignations peuvent contenir 50 caractéres au maximum.

Carte de commande : CIGAL
Partie opérative : Monte charge M 248

&
®

=

Désignation

®
[
w

Préconce &ane 2
Fresence ctace 2

Entrée logique

b

Précance étan
~resence-etag

[

R RN
=N
[

Préconce &ane
—resshce ctadg

O ©
U S

Commande descente

Sortie logique
Commande-montée

O
<



Monte-charge ESD250 Page: 19

Nomenclature" GRAFCET"

Elle permet d'éditer tous les |abels utilisés dans le GRAFCET en cours, ainsi que les désignations
associées. Lanomenclature se divise en 4 sections :

les entrées,

les sorties,

les temporisations,

les mémoires.
Les désignations et les labels des entrées / sorties sont ceux de la nomenclature du systéme cible.
Pour les modifier, il faut aller dans la nomenclature "Systéme cible". Ceci n’ est possible que
lorsque I’ on définit un systéme cible.
L es désignations des temporisations et des mémoires peuvent étre modifiées dans la
nomenclature "GRAFCET".

Carte de commande : CIGAL
Partie opérative : M onte charge M 248
L abel Désignation
Entrée logique =x13 Présence étage 2
ax12 Présence étage 1
Sortie logique CD Commande descente
CM Commande montée

3.3.6 Lemenu Géné&er

Fichier | Editer| Cible|Nomenclature|Générer | Mode | Aide|A proposde...

Cliguer sur ce menu entraine :

- la détection des erreurs de syntaxe dans le GRAFCET en cours,

- lagénération du code objet nécessaire pour |'exécution et la simulation du
GRAFCET en cours,

- lagénération de la nomenclature "GRAFCET" propre au grafcet en cours.
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Grafcet :générer
Action : générer
Réceptivité : générer
Liste des labels /
non définis
Annuler Exécuter Simuler

Sl n'y apas derreur et de labels non défini, cette commande valide I'accés aux modes Exécuter
et Simuler ainsi qu’ alanomenclature "GRAFCET".
Les erreurs de structure GRAFCET apparaissent en rouge dans le GRAFCET.

3.3.7 Lemenu Mode
Les commandes de ce menu sont actives uniquement lorsque le grafcet a été généré sans

erreur.
Mode
Exécuter
B5imuler
Exécuter

Cette commande permet de lancer |'exécuteur. Pour activer ce mode, il faut d'abord générer le
GRAFCET.

Simuler
Cette commande permet de lancer le simulateur de GRAFCET. Pour pouvoir accéder a ce mode,
il faut d'abord générer le code objet.

3.4 L'EDITEUR DE GRAFCET

34.1 L’écran

L'écran de |'éditeur comporte les parties suivantes :
- la barre des menus principaux
- un espace de travail, ot I'on dessine le GRAFCET,
- une boite a symbol es normalisés permettant la construction d'un GRAFCET,
- une fenétre contenant des outils a usage général,
- une ligne de commentaires.
La figure suivante présente |'écran de I'éditeur de GRAFCET :
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“* m_graf - [AC_B.GRA] =1 E3

HEichier Editer Afficher Cible MNomenclature Generer Mode Fenetre  Aide _|E|i|

EREE 3

=]~

o
g
—_t

I P

4tf=2f10

ol iy

—aed

EDEnnEnEEDE

Gl
P

. Zoom2

3.4.2 Lesoutilsa usage genéral

3.4.2.1 Présentation
L'éditeur posséde quatre outils qui permettent :
- de déplacer un ensemble de symbole(s),
- d'effacer un symbole,
- derelier des symboles,
- de définir les actions et les réceptivités d'un GRAFCET.

L e tableau suivant présente |les différents icones relatifs aux outils a usage général :

N Déplacer / sélectionner
i Effacer un symbole

_ Relier des symboles
abc{ Editer un texte
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3.4.2.2 Déplacer / sélectionner

Il faut d'abord sélectionner la zone a déplacer en appuyant sur latouche gauche de la souris et en
ladéplacant :

Zone sélectionnée

/

Les symboles de |a zone sélectionnée s affichent en rouge. 1l faut ensuite indiquer la position de
départ, puisindiquer la position d’ arrivée.

T Nouvelle
position

@ Le bouton droit de la souris permet d'annuler le déplacement.
Exemple d’ assemblage d’ éléments :

10 /’ raccorder
+ v

20 30
....................................... 0

symboles a sélectionner

20
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Puis cliquer sur le symbole étape 30 :

10 i
"""""" 30
____________ X
20 T
"""""" 40

Enfin, il faut cliquer sur laréceptivité de |’ étape 20 :

10
20 30

X
40

Lerésultat final est dlors:

3.4.2.3 Effacer

Dans le cas ou il y a une zone séectionnée, cette commande efface I’ensemble des
symboles compris dans la zone sélectionnée :
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symboles sélectionnés
20 /

| 4
30

Sinon, il faut cliquer sur le symbole a effacer. Si on clique sur un symbole “étape”’ ou sur un
symbole “action”, I'éditeur efface |'étape, ainsi que |'action associée a cette étape.
3.4.24 Rdier

Cet outil est a utiliser pour clore une convergence ("OU" ou "ET").

Il faut d'abord sélectionner la convergence (repere 1), puis cliquer sur le symbole devant se relier
alaconvergence (repére 2).

]

2
fonction RELIER

Exemple de construction pour une convergence OU :
Il faut cliquer sur la convergence :
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Puisil faut cliquer sur latransition del’ éape 30 :

10

3.4.3 Editer un texte
Cliquer sur cet icone permet :

abn::]:

- d'éditer un texte hors du grafcet placé sur la surface de travail,
- de définir le numéro des macro-étapes,
- d'éditer les actions ou les réceptivités associées aux etapes.

3.4.3.1 Placer un commentaire

Pour placer un commentaire, il faut cliquer a un endroit ou il n'y a pas de symbole. Une boite de
dialogues permet de définir ou modifier le commentaire.

Commentaire

Entrer un commentaire;

Valider Annuler

3.4.3.2 Dé&finir le numéro des macro-étapes
Pour définir le numéro de la macro-étapes, il faut cliquer sur les symboles suivants:

g Appel d'une macro-étape
Q Début de la macro-étape
|j Fin de la macro-étape

La boite de dialogues suivante permet de définir le numéro des symboles des macro-étapes:
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Numéro de lamacro

Numéro: 5
« W I3
Valider Annuler

3.4.3.3 Définir une action

Il faut cliquer sur un symbole ACTION pour définir son contenu. Une boite de dialogues
permettant de définir I'action, apparait al'écran.

~Symbole ACTION
L es actions sont propres au systéme cible sélectionné.

Lesdifférentstypesd'actions

Il'y adeux typesd'actions possibles:
- les actions logiques,
- les actions anal ogiques,
Lavaleur par défaut des sorties logiques est 0.
L e tableau suivant présente les actions possibles:

Taille Opérateur

Monostable 1 bit S1
Bistable 1 bit S1=1

S1=0
Mémoire 1 octet MO0=10

MO+1

MO-1
CNA 1 octet V=0x10

@ Remarques:
- Se reporter au chapitre “ Les él éments communs aux systemes cibles’ pour avoir des
explications sur les actions.

- L'écriture sur le CNA n'est possible que dans le cas ou le systeme cible integre un ou
plusieurs CNA.
- Une action peut étre conditionnée par une fonction qui devra étre vérifiée.
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L a boite de dialogue

Deéfinition des actions B

Action Condition

Modifier i Ajouter.__. i Enlever

‘( oK xl:ancel

Enlever
Cette commande permet de supprimer une action. |l faut d'abord sélectionner I'action concernée.

Ajouter
Cette commande permet d' gjouter une action. Une boite de dialogues permet cela

_A,E:tiun

|

Condition

el |

Liste des actions |

“ Tk xﬁancal

Pour définir |’ action, il faut la saisir dans la zone d’ édition de I’ action, ou cliquer sur le bouton
liste des actions pour en sélectionner une parmi laliste des actions possibles.

Pour définir une condition, il faut cliquer sur le bouton condition. Pour plus de détails sur la
saisie de la condition, se reporter ala section permettant de définir les réceptivités.

M odifier

Cette commande permet de modifier une action. Pour modifier une action il faut d’ abord la
sélectionner.
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3.4.3.4 Pour les Réceptivités

Il faut cliquer sur une réceptivité pour pouvoir définir son équation logique. Une boite de
dialogue permet de définir cette équation.

Réceptivité [ % |

SR
at+b.c
j -! 8 /rl J/l Liste des receptivités
VDK annceI

Laréceptivité est une équation logique. Elle doit avoir une structure de type somme de produit :

a0.b0+a0.blcl+...
On peut tester toutes les variables.

Type Opérateur Exemple
logique . (et) ab
+ (ou) atb
(non) a
- (front montant) -a
~ (front descendant) | @
analogique |= a=10
# (différent) att10
> (supérieur ) a>20
< (inférieur a) a<20
>= (supérieur a) a>=20
<= (inférieur ) a<=20
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3.4.4 Lessymbolesgrafcet

3.4.4.1 Présentation
le tableau suivant représente | es différents symboles permettant la construction d'un GRAFCET

[ﬂl étapeinitiale

|:| étape % convergence ET
1 transition E bouclage
J,—;-- divergence OU Q Macro étape
J[—J‘" convergence OU ;l Début d'une macro
% divergence ET t| Fin d'une macro

3.4.4.2 Dessiner un GRAFCET

Pour placer un symbole sur la surface de travalil, il faut :

- sélectionner I'icone relatif au symbole,

- positionner le pointeur de la souris al'endroit ou I'on veut placer le symbole,

- cliquer sur le bouton gauche de la souris, pour positionner le symbole.
Pour placer un symbole alasuite d'un symbole déja placé, il faut sélectionner le type du nouveau
symbole (étape initiale, étape simple, etc...) et cliquer dans la zone dite de sélection. Cette zone
de sélection contient I'espace relatif au symbole déja placé et une zone supplémentaire :

Zone de Sé'ec“"”\H/ symbole d§ja place

SN — Symbole a placer
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3.4.4.3 Dessiner un BOUCLAGE

Le dessin de ce symbole seffectue en 4 étapes :
- sélectionner le symbole "bouclage" dans lafenétre des symboles,
- sélectionner le point de départ du bouclage,

Sélection du point de départ

- donner la position de laligne de bouclage,
Donner la position de la ligne de rebouclage

.

- sélectionner le symbole d'arrivée :

Sélectionner |e symbole d'arrivée du rebouclage
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3.4.4.4 Placer un symbole aprés une divergence

Aprés avoir placé une divergence (OU ou ET), le premier symbol e se positionne sans décalage
suivant la direction x (symbole 1). Les symboles suivants sont décalés suivant la direction x
(symbole 2). Leurs positions sont demandées apres avoir cliqué sur la divergence.

1 2

X
Exemple de construction d' une divergence OU :
Sélectionnez le symbole transition, puis cliquer sur la divergence OU

Enfin, il faut cliquer pour placer latransition, on obtient alors :

Ej T
@ Remarques::

La construction d' une divergence ET est similaire ala construction d’ une divergence OU.
Le nombre de branche n’ est pas limité.
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3.4.5 Madification d’un grafcet

3.4.5.1 Modifier une action, unetransition et un commentaire
Pour pouvoir modifier une action, une transition ou un commentaire, il faut sélectionner

at:u:I

I outil de laboite a outils, puis cliquer sur le symbole a modifier.

3.4.5.2 Ajouter des étapes

Dans cette section, nous allons expliquer une méthode pour gjouter des étapes a un grafcet
linéaire.

Dans I’ exemple suivant, il s'agit de rajouter une étape entre I’ étape 20 et |’ étape 30.

Dans un premier temps, il faut sélectionner le symbole ainsérer, puis dans un second temps
cliquer al’endroit oul’o ajouter un symbole grafcet.

10
% Symboleinséré

20
i
40

_k

30
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3.5 L'INTERPRETEUR DE GRAFCET

On appelle “scrutation” , la succession chronol ogique des taches suivantes :

Scrutation

Acquérir lesentrées| | Traiter lesentrées| | Faire évoluer Ecrire sur les sorties
le GRAFCET

L e temps de scrutation du systéme est de 50 ms. Ce temps correspond au temps de réponse du
systéme. 1l définit également la base de temps des temporisations.

Ce mode permet I'exécution du GRAFCET sur la carte cible. Les outils dans ce mode sont les
suivants :

Exécuter le GRAFCET sans renvoyer de compte
rendu al'exécuteur. On ne visualise pas|'état des
étapes, ni |'état ou la valeur des variables.

Arréter I'exécution du GRAFCET.

wxdcuter

Arriker

Inhiber les sorties et initialiser le GRAFCET (active
les étapes initiales). Cette commande permet
d'effectuer un RAZ du systéme.

Inhikoer

Exécute le GRAFCET en repérant sur |'écran les
différentes étapes actives.

Animer

Pas Effectue une scrutation. Les variables sont mises a
SO jour alafin dela scrutation.

Activel désactive lavisualisation de lavaleur ou de
|'état des variables du GRAFCET. Lesvariables
sont mises a jour toutes les secondes.

Waria.

@ Lavisualisation des variables n'est possible qu'en mode Animer et en mode Pas a pas.

& L'exécution en mode Pas a pas est a utiliser avec précaution. Dans le cas d'une commande
d une partie opérative de type “axe”, celui-ci peut arriver en butée mécanique sans |’ avoir
souhaité.

Lafigure suivante décrit I'écran en mode “Exécuter” en mode “Animer” avec visualisation des
variables:
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*Zim_graf - [AS_ CIL1.GRA] =1
H Fichier Editer Afficher Cible MNomenclature Generer Mode Fenetre Aide g |E|i|
rEmécuter IAnimer IPas :‘1pas|Raz I |Vari.ahles xi.x2 x3| Fermerl

Les entrée(s) =
| apd=1

ad=1
apd=1
aih=1
aib=1
apz2=1
azh=1
azb=1

——1al+1 apl apl=1
al=1
po=1

0 HLt Les sortie(s)
L4=0

—]a2b+] a2h+] ap2 L3H=0
L3B=0

30 Hi2B | LH -
L2B=0

—Ja3b+] a3h+] ap3 :

40 U138 | L3H

——1 a4+1 apd

50 g

e

L | _>|_I =

3.6 SSIMULATEUR DE GRAFCET

Ce mode permet de mettre au point une commande par GRAFCET, sans utiliser un systéme
cible.
Dans ce mode, on dispose des outils suivants :

Arréter I'animation du GRAFCET.

Arriker

S Inhiber les sorties et initialiser le GRAFCET
(active les étapesinitiales).

Pas Simule le GRAFCET en mode “Pas apas’.

a pas

Simule le GRAFCET en mode “ Animer”

Animer

Pour modifier |'état des entrées, il faut cliquer sur chaque entrée dans la fenétre "Variables'.
Pour les entrées logiques, le fait de cliquer sur le symbole d'une variable lafait changer d'état.
Pour les entrées anal ogiques, une boite de dialogue permet de les modifier :
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Variable analogique

valeur = 20
= 11 =]
Valider Annuler

Pour accélérer lestemporisations, il faut cliquer dessus dans la fenétre* Variables’” Cela a pour
effet d’incrémenter e compteur de latemporisation de 50 unités de temps.
Lafigure suivante présente |'écran du simulateur :

o ahdl | mE CEE )
F Fsize Edear Sl Dble  Berenceus: Bstemr Mods Esmevsfids o =

Sirp |Ecdisien [ Animer (Pas 2 posi B | x-ui,‘.;"]'[u{,) |J! lpmi

| Lasanirée(s) i
o il 1]
#4=1
ap3=1
adh- |
adb=1
T — ;jpztr‘l
; | azh=1
2=
4] i+ ezl ?‘.PI:I
LS
po=1
AL Les sortis(s)
Ld-1
| azbt| azht] sp2 L3t =0
w | L2 =
LA | LH i
L] k] athe] g LAED
_‘W_-LSE L3H
<] a4+] apd
| 5
T
. v £
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3.7 LESELEMENTSCOMMUNSAUX SYSTEMESCIBLES

3.7.1 Lesentréeset lessortieslogiques

Chague systeme cible possede des entrées et des sorties |ogiques.
L es actions sur les sorties logiques sont les suivantes :

Actions Définition

S1 Met al'état logique 1 la sortie "S1" (action monostable)

S1=1 Met al'état logique 1 la sortie "S1" (action bistable)

S1=0 Met al'état logique O la sortie "S1" (action bistable)
Les tests sur les entrées logiques sont les suivants :

test Définition

el Testel'état logique 1 de l'entrée "el".

el Teste I'état logique O de I'entrée "el".

-el Teste un front montant sur |'entrée "el"

el Teste un front descendant sur |'entrée "el"

3.7.2 Lesmémoires

3.7.2.1 Lesmémoires bits

Chaque systeme cible dispose de 256 mémoire bits.
L es actions possibles sur les mémoires bits sont |es suivantes :

les test possibles sur les mémoires bits sont :

Actions Définition
BO=1o0uO Affecte un éat ala mémoire bit
BO=Bx Recopie de mémoire bit

Test Définition
b0 Test de lamémoire hit
b0=b1 Comparaison de mémoire bit

3.7.2.2 Lesmémoires 8 hits

Chague systéme cible possede au moins 256 mémoires 8 bits signées (-128 «  127).
Ce sont des variables globales.
L es actions possibles sur les mémoires sont |es suivantes

Actions Définition

MOO=xx Charge xx dans lamémoire "M00Q".

M O0O0+xx Ajoute xx alamémoire "MO00".

M00-Xxx Décrémente de xx lamémoire "M00".

MO01=MOO |Recopielavaleur delamémoire“’ M00” dans|lamémoire

“ M 0111 .

@ "xx" est une valeur numérique codée en hexadécimal.
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L es tests possibles sur les mémoires sont les suivants :

Test Définition

MO=xX Teste si lamémoire "m0" est égale a"xx".

MO#XX Teste s lamémoire "'m0" est différente de "xx".

MO>XX Teste si lamémoire "m0" est supérieure a"xx".

mMO<Xx Teste s lamémoire "mQ0" est inférieure a"xx".

mMO>=xx Teste s lamémoire "mQ0" est supérieure ou égale a'"xx".
MO<=xX Teste si lamémoire "m0" est inférieure ou égale a "xx".

@ “Xx” est soit une valeur numérique, ou soit une mémoire.

3.7.3 Lestemporisations

Ladéfinition formelle de |’ opérateur “temporisation de durée q”:

Test Définition

t/xilq Xi : est une éape du GRAFCET

g : est une durée exprimée en 5.10°7 s.

3.7.4 Lesvariablesd'étape

Lavariable "xi" représente |'état de |'étape "i":
"xi"=1et"xi"=0 lorsque |'étape "i" est active,
"xi"=0et"xi"=1lorsque I'étape "i" est inactive.

llill
Ces variables sont des variables internes du GRAFCET.

3.8 LESYSTEME CIBLE ESD250

3.8.1 Lacartecible COM

Pour commander le monte charge avec M_GRAF, il faut :
Sélectionner la carte cible de M_GRAF COM

Choix de la carte de commande B

Cate de commands iG[;;lﬂlf R T T T 'j

Canfigurar

ﬂl Heonee ? e

Pour sélectionner le port RS232, il faut cliquer sur le bouton « Configurer » |
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3.8.2 Lapartie opérative Monte charge ESD250
Pour commander e monte charge, il faut sélectionner la partie opérative :

Choix de la partie opérative

Pattie opérative  [fifante Charge ESDas0. = |

w oK xnz"ancal ? Help

La nomenclature des entrées/sorties du monte charge est la suivante :

Les entrées
Nom Désignation
E2 Présence étage 2
E1l Présence étage 1 (normalement ouvert)
EO Présence étage 0 (normalement ouvert)
Aru Arrét d' urgence
Ai2 Appel cabine 2
Ail Appel cabine 1
Ai0 Appel cabine0
Ae2 Appel étage 2
Ael Appel étage 1
Ae0 Appel étage 0
Su Surcharge
Sb Sur-course bas
Sh Sur-course haut
Les sorties
Nom Désignation
CL2 Lampe étage 2
CL1 Lampe étage 1
CLO Lampe étage 0
CD Commande descente
CM Commande montée
VAE2 Voyant appel étage 2
VAE1L Voyant appel étage 1
VAEQ Voyant appel étage 0
VCM Valeur Charge Moteur maximale (5 KQg)
VCN Valeur charge moteur Normale

Pour exécuter un grafcet, il faut générer un grafcet, puis passer en mode Exécuter (pour plus de
détail, se reporter aladocumentation de M_GRAF).
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Annexe B : Schéma d’implantation
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Annexe D : Schémas électriquesde la carte étage
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Annexe C : schéma dela carte de commande
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Wplificateur-filtre pour mesure tension noteur
gain = 0,45
vol t/vol t
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